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1 Informacioén general: propésito del manual

Este manual es una ayuda y una guia durante las fases de trabajo en el alternador. Contiene informacién de uso,
mantenimiento y tratamiento de los fallos y anomalias y proporciona las instrucciones para el comportamiento mas
adecuado y el uso y manejo correcto de la maquina segun los requisitos del Fabricante
El manual es un requisito esencial de seguridad y debe acompanar el alternador durante todo su ciclo de vida. Es
esencial preservar y poner a disposicion el manual para todos los involucrados en el uso y en el mantenimiento del
alternador.

Ml Este documento y/o sus partes no pueden ser reproducidos o transmitidos a terceros sin el consentimiento

Z de MECC ALTE S.p.A.

Ml |a compania MECC ALTE S.p.A. no es responsable de cualquier dafio a personas o propiedad como
resultado del uso incorrecto no especificado en este documento y en contravencién de lo especificado en la
tabla de las caracteristicas técnicas de cada modelo.

1.1 Destinatarios del manual

Este manual esta destinado al personal cualificado y capacitado para operar en este tipo de producto.

Advertencia

Los operadores no deben realizar operaciones reservadas para el personal de mantenimiento o técnicos
especializados. El fabricante no se hace responsable de dafios causados por la inobservancia de esta
advertencia.

1.2 Profesionales involucrados

A continuacion se muestra la descripcion de los profesionales que pueden operar en el alternador en funcién del
tipo de actividades.
Personal involucrado con la manipulacién del producto
Personal cualificado y capacitado para proveer la elevacion y manipulacion del alternador con seguridad. Al
=W operador no se le permite realizar el mantenimiento.
Responsable de mantenimiento mecanico
Técnico cualificado para realizar la instalacién, ajuste, mantenimiento y reparaciones habituales necesarias.
= # No puede operar en presencia de tension.
Responsable de mantenimiento eléctrico
Técnico cualificado. a cargo de todas las operaciones eléctricas, conexion, ajuste, mantenimiento y
=W reparacion. Esta autorizado para operar en la presencia de tension.
Técnico del fabricante
W Técnico cualificado proporcionado por el fabricante para llevar a cabo operaciones complicadas en
situaciones particulares, segun lo acordado con el usuario.



1.3 Uso y conservacion del manual

Advertencia
Leer atentamente este manual antes de poner en marcha el generador, o tomar ninguna accion sobre ello.
De lo contrario, puede que no sea capaz de reconocer posibles situaciones de peligro que puede causar la
muerte o lesiones graves a si mismos y a los demas.
Este manual esta destinado a proporcionar toda la informacioén necesaria para el uso correcto del alternador y su
gestion que sea lo mas independiente y segura posible.
Es obligatorio para los usuarios y técnicos de mantenimiento leer cuidadosamente las instrucciones contenidas en
este manual y en los archivos adjuntos, antes de realizar cualquier operacion en el producto.
En caso de duda sobre la correcta interpretacién de los datos recogidos en el certificado, pongase en contacto con
el fabricante para obtener las aclaraciones necesarias.

Precaucién

Mantener este manual, y toda la documentacién en anexo, en buen estado, legible y completa en todas sus
partes. Conservar la documentacion en proximidad del alternador, en un lugar accesible y conocido por
todos los operadores y personal de mantenimiento y de manera mas general a todos aquellos que por
diversas razones entren en contacto operativo con el alternador.

Advertencia

Guardar el manual en el estado de origen. No debe editar, modificar o eliminar las paginas del manual y su
contenido. El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por cualquier dafio a personas, animales o
cosas causados por no respetar las advertencias y procedimientos operativos incluidos en este manual.

o
Este manual es parte integral del alternador y debe conservarse para futuras consultas.
Precaucién

Este manual debe ser entregado junto con el alternador en el caso que sea cedido/vendido a otro usuario.

Precaucién
En caso de pérdida o deterioro del manual exigir una copia al Fabricante, proporcionando los datos de
identificacién del documento: nombre del documento, cédigo, revision y fecha de preparacion.



1.4 Modalidad de consultar el manual

e El manual se divide en capitulos, secciones y subsecciones que figuran en el indice: una manera facil de
encontrar cualquier tema de interés.

e La simbologia utilizada proporciona informacion directa sobre el tipo de informacién indicada por el mismo
simbolo. Por ejemplo el simbolo:

Este simbolo indica una NOTA.

1.4.1 Descripcion de los simbolos/pictogramas presentes en el manual

A continuacion se muestran diversos simbolos utilizados en el manual para resaltar la informacién particularmente
importante o los destinatarios de la misma informacion.
Peligro
Los riesgos descritos de esta manera indican el riesgo de ALTO NIVEL que de no ser evitado puede
provocar lesiones graves o la muerte.
Advertencia
Los riesgos descritos con esta modalidad indican el riesgo de MEDIO NIVEL que de no ser evitado puede
provocar lesiones graves o la muerte.
Precaucién

Los riesgos descritos con esta modalidad indican el riesgo de NIVEL BAJO que de no ser evitado puede
provocar lesiones graves o la muerte.

Este simbolo indica una NOTA; una informacioén o un analisis de importancia fundamental.

N Este simbolo indica una REFERENCIA,; la presencia de un formulario, un dibujo o un documento adjunto
I—_l que se debe inspeccionar y, si es necesario, rellenarlo.



1.5 Directivas y normas de referencia

Listado de las directivas y normas de referencia utilizados para el disefio y construccion del alternador.
Directivas

2006/42/CE Directiva maquinas.
2014/35/CE Directiva baja tension.
2014/30/CE Directiva compatibilidad electromagnética.

Normas técnicas armonizadas aplicables

EN ISO 12100 (2010): Seguridad de las maquinas - Principios generales para el disefio - Evaluacion y
reduccion del riesgo

EN 60034-1: Maquinas eléctricas rotativas - Parte 1: Caracteristicas nominales y de funcionamiento.

EN 60204-1: Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Parte 1: Requisitos generales
EN61000-6-3: Compatibilidad electromagnética (EMC) Parte 6-3: Normas genéricas - Norma de emision en
ambiente residencial, comercial e industria ligera.

EN61000-6-2: Compatibilidad electromagnética (EMC) Parte 6-2: Normas genéricas - Inmunidad para entornos
industriales

Normas técnicas aplicables

EN 60034-2: Método para la determinacién de las pérdidas y de eficiencia
EN 60034-5 : Clasificacion de los grados de proteccion (IP)

EN 60034-6 : Métodos de refrigeracion (IC)

EN 60034-7 : Formas constructivas (IM)

EN 60034-8 : Marcado de los terminales y sentido de rotacién

EN 60034-9 : Limites de ruido

EN 60034-14 : Limites de las vibraciones mecanicas

EN 60085 : Clasificacion de los materiales aislantes

ISO 1940-1 : Requisitos de balanceado partes rotativas

Normas técnicas a ser aplicadas por el instalador

ISO 8528-9: Grupos electrogenos a corriente alterna arrastrados por motores alternativos de combustién
interna. Parte 9: Medicidén y evaluacioén de las vibraciones mecanicas.



1.6 Datos de marcado

Placa de identificacion del alternador.
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1. Numero de serie 15. Clase de las caracteristicas nominales
2.  Modelo 16. Tipo de conexion
3. Indice de revision 17. Tensién de excitacion
4.  Numero de las fases 18. Corriente de excitacion
5. Tipo de servicio 19. Potencia referida a la temperatura (20)
6. Mes/ afio de produccion 20. Temperatura ambiente
7.  Velocidad nominal 21. Tensién nominal
8.  Clase de aislamiento 22. Corriente referida a la potencia (19)
9.  Factor de potencia nominal 23. Frecuencia nominal
10. Potencia nominal referida a la temperatura (11) 24. Grado de proteccion
11.  Maxima temperatura ambiente 25. Masa total
12.  Tensién nominal 26. Momento de inercia
13. Corriente nominal 27. Tipologia de cojinete/es
14. Frecuencia nominal

o
Solicitar una nueva placa de identificacion si la placa original del alternador se ha vuelto ilegible.

La placa de identificacion se aplica sobre el alternador en la posicion mostrada en la figura.



1.7 Declaracion de conformidad

4l A continuacion facsimil de la declaracion de conformidad del producto. El original se coloca dentro de la
l caja de bornes de cada alternador. Copia conforme puede ser solicitada en caso de pérdida.
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RESIDUAL RISKS LIST

The manufacturer MECC ALTE took all possible precautions to construct the generator following all safety regulations and present applicable
Safety Norms.

The instruction manual explains step by step all indications required in point 1.7.4 (user instructions) of the Machines Directive and all users
are specifically asked to read it carefully in order to avoid wrong operations which, even though simple, could cause damage to persons. If all
instructions given are followed, no residual risks are left; however, one has to pay aitention to the warnings given :

1) move carefully the generator (packed and unpacked)

2) the coupling of the generator with the drive-machine and the electrical connections should be performed by skilled personnel
3) do not touch the generator during function and immediately after being stopped since some parts of the generator could be hot
4) in case of generator with permanent magnets, take proper precautions and keep appropriate distance.

LISTA RISCHI RESIDUI

La MECC ALTE ha fatto tutto il possibile per fabbricare il generatore con il massimo della conoscenza sulle sicurez
tando tutte le Direttive @ Norme attualmente applicabili.

Il manuale d'uso ed istruzione riporta passo-passo tutte e indicazioni richieste dal punto 1.7.4 (istruzioni d'uso)
specifica richiesta di leggerlo attentamente cosi' da non incorrere in operazioni errate che, se pur minime, possono
Se vengono rispettate tutte le indicazioni fomite, non imangono particolan rischi residui, ma solamente delle attenzi

0 pRssesso e consul-

1) movimentare il generatore con accortezza (imballato e disimballato)

2) far accoppiare il generatore alla macchina di trascinamento e far collegare elettricamente lo
istruito

3) non toccare il generatore durante il funzionamento e subito dopo l'arresto dello stesso, in
tore a temperature elevate

4) seil generatore presenta magneti permanenti allinterno, prendere le dovute precal

LISTE DES RISQUES RESIDUELS

La société Mecc Alte a pris toutes ses précautions pour fabriquer les alternateur;
tant toutes les directives et normes actuellement applicables.
Le manuel d'utilisation et d'instruction explique point par point toutes les indication i int 1.7.4 (instruction d'utilisation) de la Directi-
ve des Machines, et tous les utilisateurs sont spécifiquement sollicités & li > i d'éviter toutes fausses opérations qui, méme
minimes, peuvent étre dangereuses pour |'utilisateur. Si toutes les inst ivies, il n'y a aucun risque résiduel particulier,

mais seulement quelques précautions a prendre qui sont :

1) manipuler I'alternateur avec prudence (emballage et dése

2) effectuer I'accouplement entre l'alternateur avec le systéme d'entraineme)

3) ne pas toucher I'alternateur durant son fonctionnement et aussitét
pérature élevée

4) Dans le cas d'un générateur & aimants permanents, prendre |es précautions appropriées et garder une distance appropriée.,

les connections électriques par du personnel qualifié
arrét, car certaines pieces peuvent encore étre a tem-

LISTE DER NACHBLEIBEND

Der Hersteller MECC ALTE hat alle méglic
und den z.Zt anwendbaren Sicherheitsnol
Die Bedienungsanleitung erklart schrittweisi
Alle Anwender werden dringend gebeten, die
sachen konnte. Bei genauer Bea n

1) den Generator (verpa
2) die Kopplung de’ GSeners

Y orsichtig tran sportieren
tie Antrlebsmaschine und die elektrischen Verbindungen nur durch qualifiziertes Personal ausfuhren

lassen
3) den Gen wahi triebs und kurz nach dem Abstellen nicht beriihren, da Teile des Generators heil? sein kénnen
4) Bei Gen en mi o, eten sind entsprechende VorsichtsmafBnahmen zu treffen und ein angemessener Abstand einzuhalten.

LISTADE LOSRI S RESIDUALES

La MECC ALTE ha hecho todo el posible para fabricar el generador con los méaximos conocimientos sobre seguridad en su poder, y consultando
todas las directivas y normas actualmente aplicables.

El manual de uso e instrucciones explica paso a paso todas las indicaciones requeridas por el punto 1.7.4 (instrucciones de uso) de la Directiva
Maquinas, y hace una particular solicitud de leer atentamente el mismo, de manera de evitar operaciones erradas, gue si bien minimas, podrian
provocar dafios a las personas. Si son respetadas todas las indicaciones dadas, practicamente no quedan riesgos residuales, a parte los si-
guientes puntos;

1) manipular el generador con cuidado (embalado y desembalado)

2) acoplar el generador con la méquina que da el movimiento primario, y conectar eléctricamente el mismo, por personal adecuadamente
calificado

3) notocar el generador durante el funcionamiento, asi como, inmediatamente después que el mismo se detiene, debide a que podrian
existir partes del generador & altas temperaturas

4) en caso de generador con imanes permanentes, tome las debidas precauciones y mantenga la distancia apropiada.

WMod CELUKCA-IT | rev 00 2



1.8 Asistencia

Para todas las necesidades con respecto al uso, mantenimiento o pedidos de piezas de recambio, el comprador
debe ponerse en contacto con el Fabricante (o centro de servicio si los hay), especificando los datos de
identificacion del generador indicados en la placa de identificacion.

El Cliente puede utilizar el soporte comercial de agentes locales o de las sucursales en el exterior, que estan en
contacto directo con la empresa MECC ALTE S.p.A. y cuyas direcciones y contactos se enumeran en la
contraportada.

En caso de fallo o problema no superable, el cliente puede contactar directamente con la oficina central con estas
referencias:

TELEFONO: + 39 0444 396111
EMAIL: aftersales@meccalte.it
SITIO: www.meccalte.com
DIRECCION DE CORREO: MECC ALTE S.p.A

Via Roma

36051 Creazzo, Vicenza

Italia

Ml En caso de cambio de propiedad o ubicacion del alternador siempre es necesario informar al fabricante o al
l centro de servicio de referencia.

1.9 Glosario

Sistema: Por sistema se entiende en sintesis el conjunto motor de
accionamiento mas alternador.

instalador: Persona / empresa que esta a cargo de la "maquina
definitiva" y/o de su instalacién donde el usuario.

Maquina final: Se define la maquina completa principalmente como el
"motor de accionamiento" y el alternador.

Motor de accionamiento: Es el motor al que el alternador se va a conectar. En el

manual también se ha definido como "maquina de
accionamiento."

DPI: Dispositivos de Proteccion Individual.



2 Presentacion del alternador

Los alternadores de la serie NPE son autorregulados, brushless de 2 y 4 polos.

Cuentan con inductor rotante (1) completo de jaula de amortiguacion y con un estator fijo con ranuras inclinadas.
Los bobinados tienen un paso acortado para reducir el contenido arménico.

Las pruebas para comprobar la compatibilidad electromagnética se llevan a cabo en conformidad con las
condiciones prescritas por las normas, con el neutro conectado a tierra.

Ejecuciones de acuerdo con otras especificaciones se pueden realizar a peticion del cliente.

La construccidn mecanica, siempre muy robusta, permite un facil acceso a las conexiones y permite al usuario
inspeccionar los diversos componentes con la misma facilidad.

La carcasa es de acero, los coperchio de aluminio, el eje en acero C45 con ventilador acoplado.

El grado de proteccién es IP23 (a peticidn es posible realizar un mayor grado de proteccion).

Los aislamientos son en clase H.

Las impregnaciones se realizan con resinas epoxidicas para las partes rotativas y con tratamientos al vacio para
las zonas de mayor tension, por ejemplo los estatores.

A peticién también se pueden hacer tratamientos especiales.

2.1 Componentes principales

®

dis_NPE_021-00

1. Inductor rotativo 7. Puntos de apoyo

2. Ventilador de refrigeracion 8. Rejilla de proteccion
3. Rotor principal: 9. Tapa anterior

4. Rotor excitatriz 10. Eje

5. Caja de bornes

6. Carcasa de contencion del estator
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2.1.2

Regulador digital DSR

dis_ECO_022100

Regulador digital DER1

-\\~n d
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Los reguladores electronicos pueden ser de dos tipos:
DSR, DSR/A.

El suministro estandar incluye el DSR.

A peticion del cliente es posible instalar el DSR/A.

El regulador se instala normalmente en la caja de bornes
del generador.

Los reguladores electronicos pueden ser de 2 tipos: DER1,
DER1/A.

A peticion del cliente es posible instalar el DER1 o el
DER1/A.

El regulador se instala normalmente en la caja de bornes
del generador.



2.1.3 Regulador digital M2K

A peticion del cliente, el regulador digital M2K/M2Ks se puede
suministrar en la serie 32-34.

El regulador se instala normalmente en la caja de bornes del
generador.

2.1.4 Regulador digital M3K

A pedido del cliente, el regulador digital M3K/M3Ks/M3KsHD
se puede suministrar en la serie 32-34.

El regulador se instala normalmente en la caja de bornes del
generador.

Ala brida y a los discos (1) del alternador se conecta al
motor de accionamiento.

El rotor del alternador, accionado por el motor de
accionamiento, genera energia eléctrica.

En la barra terminales, contenida en la "caja de bornes"
(2), se conectan los cables de alimentacion.

dis_NPE_030-r00

Los reguladores digitales DSR/DER1 incluyen un indicador LED. Durante el funcionamiento normal, el LED
parpadea con un periodo de 2 segundos y un ciclo de trabajo del 50% (1 segundo encendido, 1 segundo
apagado), en presencia de anomalias parpadea de una manera diferente.

Ver graficos en el capitulo 10 "Gestione allarmi".



2.3 Datos técnicos

2.3.1 Dynamic Data Support (DDS)

Para obtener la informacion técnica mas actualizada y detallada, le invitamos a visitar el area de soporte del sitio
web de Mecc Alte:
http://support.meccalte.com/

Aqui encontrara nuestro Soporte Dynamic Data Support (DDS), un sistema avanzado para la generacion dinamica
de fichas técnicas. Gracias a un proceso intuitivo y guiado, puede crear una ficha personalizada eligiendo entre las
diferentes variables y opciones disponibles. Esto le permitira obtener datos especificos para su aplicacion y sus
necesidades, con calculos automaticos actualizados en tiempo real.

Através del DDS, puede seleccionar y configurar algunos pardmetros técnicos, mientras que otros se calcularan
automaticamente y se mostraran en la ficha técnica generada. Entre los datos disponibles, encontrara:

Parametros configurables: Parametros mostrados en la ficha
técnica:

e Frecuencia e Dimensiones totales

e Tipo de bobinado e Nivel de ruido

e Numero de fases e Peso

e Tensién e \/olumenes de aire

e Temperatura ambiente e Resistencia de los bobinados

e Sobretemperatura a 20 °C de temperatura

e Altitud ambiente

e Clase de proteccion

internacional (IP) Dynamic Data Support

Una vez realizada su seleccion, el sistema calculara automaticamente el rendimiento en funcién de las variantes
seleccionadas y le enviara la ficha técnica personalizada por correo electrénico. Tenga en cuenta que todos los
datos técnicos oficiales y actualizados estan disponibles exclusivamente en este sistema. Para garantizar la
maxima precision de la informacion, le invitamos a consultar siempre el DDS para obtener datos fiables y
actualizados en tiempo real. Ademas, las hojas de familia con voltajes genéricos estan disponibles en el siguiente
enlace:

https://www.meccalte.com/en/products/alternators



2.3.2 Materiales

La siguiente tabla muestra los porcentajes aproximados de los materiales presentes en los alternadores Mecc Alte
S.p.A

Elementos de acero 45%
Piezas de hierro fundido 20%
Piezas de cobre 20%
Piezas de aluminio 10%
Piezas de plastico 3%
Partes electrénicas 2%

2.4 Condiciones ambientales de uso

@; @ 1000m Temperatura ambiente méxima para garantizar la potencia nominal: 40°C

5 Altitud maxima de funcionamiento para garantizar la potencia Inferior a
/ &@ 40 C nominal: 1000
3 metros.

4l Instalar el generador en un ambiente ventilado. Una ventilacién
l insuficiente puede causar el sobrecalentamiento y mal funcionamiento del

alternador.
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3 Seguridad

3.1 Advertencias generales

El alternador se puede utilizar unicamente para el fin para el que fue disefiado y construido.

Precaucién

Los alternadores de la serie NPE cumplen con las directivas CE 2006/42 y sus modificaciones; por lo tanto,
no presentan peligro para el operador si se instalan, utilizan y mantienen de acuerdo con las instrucciones
proporcionadas por Mecc Alte, y siempre que los dispositivos de seguridad se mantengan en perfecto
estado de funcionamiento.

Peligro

Instalar el alternador sé6lo después de haber leido y comprendido todas las partes de este manual.

Peligro

No opere bajo el efecto de sustancias excitantes que pueden prolongar los tiempos de reaccién tal como,
por €j., alcohol o drogas.

Peligro

Instaladores, responsables de operacién y mantenimiento del generador deberan ser técnicos cualificados y
que conozcan las caracteristicas de los alternadores.

Advertencia

Se recomienda vestir adecuadamente. Evitar el uso de cadenas, pulseras, bufandas y ropa abultada, atar el
cabello largo.

Advertencia

No neutralizar, eliminar, modificar o interferir de ningin modo con cualquier control de dispositivo de
seguridad, de proteccion o de control del alternador.

Advertencia

Mantener las areas de trabajo y las rutas definidas para la instalacién del alternador siempre libres de
materiales y/o elementos que puedan suponer un impedimento para el movimiento o causar accidentes
para el operario.

Precaucién

El area de trabajo debe estar iluminada adecuadamente.

Precaucioén

Mantener el suelo en el que opera, siempre limpio y seco para evitar el deslizamiento de la carretilla
elevadora en movimiento.

Peligro

No opere con las manos mojadas y objetos himedos en el alternador mientras esta en tension.
Advertencia

No se apoye ni se suba en el alternador.

Advertencia

Al final de cualquier intervencion que haya precisado remover las protecciones, proveer a su reposicion y
asegurar de que el posicionamiento y la efectividad son correctos segun hechos por fabrica.

Peligro
Mantener el generador a una distancia segura de sustancias inflamables.



Peligro
Los alternadores, mientras esta en uso, producen calor en funcién de la potencia generada. Antes de
tocarlo, espere hasta que el alternador se ha enfriado.

Peligro
Los alternadores en funcionamiento son ruidosos (ver par. 2.3). Instale el alternador en ambientes aislados
y use auriculares antirruido para operar.

3.2 Dispositivos de seguridad del alternador

Los dispositivos de seguridad del alternador son:

1. Rejilla de seguridad en la tapa anterior.
~—0 2. Tapa de la caja de bornes.

3. Cierre posterior.
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Peligro
Durante el funcionamiento del alternador, las protecciones deben estar siempre cerradas.



3.3 Placas de seguridad

Precaucién
No retirar por ninguna razon las etiquetas aplicadas en el alternador.

En la maquina se disponen las siguientes placas de seguridad
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Precaucién
Las etiquetas deben ser reemplazadas si estan desgastadas o ilegibles.



3.4 Dispositivos de proteccién individual

Precaucién
El personal para operar en el alternador debe llevar los dispositivos de proteccion personal (DPI) indicados
en la siguiente tabla.

DPI Operacién

@ 0 @ + Usar siempre

@ @ @ @ Mantenimiento o elevacion del alternador o partes de él.

Precaucién
El usuario debe cumplir con las normas de prevencion de accidentes vigentes en el Pais de utilizacién del
alternador.
Precaucion
Los DPI asignados no se pueden modificar.
El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por cualquier dafio a personas causados por no usar los DPI.

3.5 Riesgos residuales

El alternador tiene los siguientes riesgos residuos:

Peligro
Riesgo de quemaduras. El alternador en funcionamiento también puede desarrollar calor elevado.
Antes de tocar el alternador esperar hasta que se haya enfriado.

Precaucion

Riesgo de aplastamiento durante la elevacion.
No se pare debajo de la carga suspendida, no acercarse a él, utilice los dpi apropiados.



4 Transporte, manipulacién y almacenamiento

Los alternadores de la serie NPE se envian por via terrestre en palets y por via maritima en cajas de madera
fumigada. Otros métodos de envio estan disponibles bajo peticion del cliente.

Las cajas enviadas por mar estan internamente cubiertas de nylon para evitar la penetracién de sal que podria
comprometer el correcto funcionamiento del alternador.

Las piezas de recambio, sin embargo, se envian en paquetes de carton que deben ser eliminados de acuerdo con
las regulaciones locales.

Los paquetes van siempre acompafiados por una lista de empaque.

El transporte de los envases hasta el lugar de instalacion es proporcionado por el cliente.

4l Tras la recepcion del alternador comprobar con el albaran que no hayan partes que faltan y/o dafios; en tal
l caso notificar inmediatamente al remitente, la compafiia de seguros, el revendedor o Mecc Alte.

4.1 Advertencias generales

Advertencia

Levantar el alternador solamente segun indicado en el presente capitulo.

Advertencia

Usar equipo de elevacion adecuado, probado y certificado.

Advertencia

La elevacion y transporte deben ser realizados por un especialista capacitado para tal fin.

Advertencia

Para realizar todas las operaciones de elevacion, transporte y manipulacion, utilizar los EPI exigidos por la
normativa (ver parr. 3.4).

Advertencia

El levantamiento del alternador por la carretilla elevadora debe ser realizado colocando las horquillas lo mas
distante posible entre ellas, a fin de evitar la caida o deslizamiento del alternador.

Revisar siempre la idoneidad, la integridad de los dispositivos y medios para levantar el embalaje, el alternador y
las eventuales piezas desmontadas.



4.2 Elevacion y transporte de los embalajes

Peligro

Tener cuidado durante todas las operaciones de transporte y manipulaciéon. No se pare debajo de la carga
suspendida.

Advertencia

Comprobar en el embalaje o en los documentos que acompafian el peso a elevar, los puntos de enganche
definidos, y utilizar un equipo adecuado para la elevacion.

4.3 Desembalaje

4l Desembalar el alternador con cuidado de no romper o arruinar el embalaje. Tanto las cajas (equipadas con
Z bisagras de metal especial para ser dobladas) como las paletas deben ser devueltas a Mecc Alte .

=
Vf/‘\- Después de desembalar el alternador monocojinete, no corte las ataduras de
' o

U retencion del rotor para evitar que el mismo se deslize.

Q
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4.4 Eliminacién de los embalajes

Eliminar el embalaje de una manera diferenciada de acuerdo a las regulaciones en el Pais en el que se lleva a
cabo la instalacion del alternador.



4.5 Manipulacion del alternador

La manipulacién de los alternadores desembalados siempre y
exclusivamente debe realizarse enganchando los cdncamos de
elevacién con un medio adecuado de elevacion..

Para la masa del alternador ver par. 2.3

Precaucién
Levantar el alternador a una altura no superior a 30 cm.

=l No afiadir cargas adicionales. Los cancamos estan disefiados solo para la elevacion del alternador. No
l utilice los cancamos del alternador para levantar la maquina final.

Peligro

Una vez acoplado al motor de accionamiento, para levantar el alternador es obligatorio seguir las
instrucciones proporcionadas por el fabricante de la maquina final.

4.6 Almacenamiento

En el caso de almacenamiento, los alternadores, embalados y no embalados, deben almacenarse en un lugar
fresco, seco y libre de vibraciones, y nunca expuestos a los elementos.

veces por mes con el fin de evitar la corrosion por contacto y el endurecimiento de la grasa; antes de la
puesta en servicio, donde esta programada la lubricacion periédica, también es necesario proceder a la
lubricacion.

Ml Después de almacenarse durante mucho tiempo o si hay signos obvios de humedad / condensacion,
Z verifique el estado de aislamiento.

Los cojinetes no requieren ningn mantenimiento especial, pero es preferible hacer girar el eje, una o dos

Advertencia
La prueba de aislamiento debe ser realizada por un técnico cualificado.

Advertencia
Antes de realizar esta prueba, se debe desconectar el regulador de tension.
Si el resultado de la prueba es demasiado bajo (menos de 5 MQ), debe secar el alternador soplando aire

presurizado a 50-60 °C en las entradas y salidas de aire del alternador. Normalmente, un alternador que
sale de Mecc Alte siempre debe tener valores de aislamiento superiores a 500 MQ.



5 Indicaciones de instalacion / acoplamiento con motor de
arrastre

Advertencia

El instalador final es responsable de la preparacion de todas las protecciones (dispositivos de
seccionamiento, proteccion contra contactos directos e indirectos, protecciones contra sobrecorriente y
sobretension, parada de emergencia, etc.) necesarias para que la maquina y la instalacion del usuario sean
conformes a las normas de seguridad Europeas e internacionales vigentes.

4l |_as operaciones de instalacion y la puesta en marcha de la maquina final, deben ser realizadas por
l personal cualificado.

Peligro
Los generadores son ruidosos en funcionamiento (véase el parr. 2.3). Instalar el alternador en entornos
aislados y usar cascos antiruido para operar.

5.1 Preparativos para la instalacion

tierra. Asegurese de que el sistema de puesta a tierra sea eficiente y

E En el momento de la instalacion, el alternador debe estar conectado a
conforme a las directivas del Pais donde se va a instalar el generador .
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El alternador esta disefiado y construido para ser instalado en areas bien ventiladas.

Ver parr. 2.4

Peligro
Instalar el generador en un ambiente ventilado. Una ventilacion insuficiente puede causar el
sobrecalentamiento y mal funcionamiento del alternador.

Asegurese de que la base del alternador y el motor de accionamiento sea calculada para apoyar el equipo y todos
los eventuales esfuerzos operativos.
Es la responsabilidad del instalador acoplar adecuadamente el alternador al
motor de accionamiento y poner en marcha todas las medidas necesarias para
garantizar el correcto funcionamiento y evitar el estrés anormal que puede dafiar

el alternador (como vibraciones, desalineamiento, tensiones mecanicas de
diversos tipos).
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5.2 Desembalaje y eliminacién del embalaje

Peligro
Tenga cuidado durante todas las operaciones de transporte y manipulacion.

Peligro
No se pare debajo de la carga suspendida.

Retirar con cuidado el embalaje.

Eliminar el embalaje en modo diferenciado.

5.3 Acoplamiento mecanico

El acoplameinto del alternador al motor de accionamiento es responsabilidad del usuario final. Se lleva a cabo de
acuerdo a su propio criterio, pero debe:

e Ser realizado en conformidad con las normas de seguridad vigentes.

e Garantizar las condiciones ideales de funcionamiento del alternador (temperatura del aire no superior a 40 °Cy
salidas de aire no obtruidas).

Garantizar un facil acceso para su inspeccion y mantenimiento.

Ser realizado sobre una base sélida capaz de soportar el peso total del alternador y del motor de
accionamiento.

Respetar las tolerancias de montaje.

Comprobar el montaje correcto de los discos en el rotor del generador.

I-_’l Ver par. 9.7

=

Una alineacion imprecisa puede causar vibraciones y dafios a los cojinetes.

También es aconsejable comprobar la compatibilidad de las caracteristicas torsionales del motor / alternador
(responsabilidad del cliente).

I-_’l Consultar la documentacion técnica pertinente.



Estos valores se calculan para evitar una excesiva flexion del eje. La carga sostenible por los cojinetes es estatica
y dinamicamente superior a la sostenible del eje, sin embargo, la presencia de vibraciones excesivas o
condiciones ambientales desfavorables pueden conducir a una reduccion de la vida del cojinete, o a una carga
maxima permisible inferior a paridad de vida util del cojinete.

Durante el montaje y desmontaje de la red, asegurarse de mantenerla en su
posicidn con las manos para evitar que la elasticidad de la red pueda golpear al
operador 0 a personas cercanas.
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.l En el caso de alternadores de un solo cojinete, en fase de acoplamiento con el motor de accionamiento
z tener cuidado de que el rotor no se deslize, manteniendo el alternador siempre en posicion horizontal.
Eliminar el sistema de fijacion del rotor, si esta presente.

<l Durante los procedimientos de acoplamiento mecanico, evitar de forzar el
Z ventilador para hacer girar el rotor.
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5.3.1 Preparacion del alternador

1. En el caso de generadores de un solo cojinete, retirar las abrazaderas de
seguridad del rotor. Después de esta operacion, prestar atencion a que el
rotor no se deslize durante la manipulacion.

2. Retirar la proteccion de pintura antioxidante de la brida y, si el alternador es

e de doble rodamiento, también del eje.

‘§ 3. En el caso de que el alternador se ha almacenado durante mas de un afo,
antes de la puesta en marcha debe re-lubricar los rodamientos en el caso de
que no son de tipo estanco (ver parr. 9.4.1).

5.3.2 Alineacion del motor de arrastre con el alternador en MD35

El alternador monocojinete (MD35) requiere un base sélida y plana para llevar a cabo la alineacion adecuada.

L

L

il

Compruebar siempre y rigurosamente la medida L.

4l Errores en la medida L pueden causar altas cargas axiales en los
Z cojinetes con posibles dafios, incluso del motor de accionamiento.

1L
il
7

N | I
\

\

Para las tolerancias de alineacion ver par. 9.7.

[
\
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4l |_a presencia de flexiones en la brida de acoplamiento del alternador puede provocar vibraciones excesivas
l y, en el peor de los casos, incluso fallos mecanicos.



5.3.3 Compensacion de la dilataciéon térmica

La compensacioén de la dilatacién térmica es particularmente importante para los generadores monocojinete, ya
que estan conectados directamente al motor y una perfecta alineacién es esencial a fin de garantizar la vida
esperada de los cojinetes. En el caso de generadores de dos rodamientos, la importancia de este aspecto
depende del tipo de acoplamiento motor-generador.
Las temperaturas de funcionamiento tienen un efecto significativo en las tolerancias de alineacion y deben ser
tomadas en cuenta. Debido a esto, de hecho, el eje del alternador, durante el funcionamiento, puede estar en una
posicion diferente en comparacién con el mismo en frio.
Por tanto, una compensacion de la alineacidon puede ser necesaria y depende de las temperaturas de
funcionamiento, el tipo de acoplamiento, la distancia entre las dos maquinas, etc.
Los dos tipos de dilataciones térmicas mas importantes a tener en cuenta son:
e Dilatacion térmica vertical
e Dilatacién térmica axial
Dilatacién térmica vertical
Esta dilatacion térmica puede afectar el valor de la tolerancia radial, y se puede calcular utilizando la siguiente
férmula:
AH=ax AT xH
AH = Variacién de altura.
a = Coeficiente de expansion térmica (se puede utilizar el valor de a = 10 x 10-6 K-1).
AT = Diferencia entre temperatura de alineacion y temperatura de funcionamiento.
H = Altura del eje.

Dilatacién térmica axial
El valor de la dilatacién térmica axial puede disminuir la tolerancia axial entre los dos ejes.
Es un valor muy importante, ya que una tolerancia demasiado estrecha en frio puede dar lugar, cuando todo el
sistema esta en temperatura, a una fuerza axial que puede imponerse sobre los cojinetes y dafiarlos o llevarlos a
la ruptura.
Se puede calcular con la siguiente férmula:
AL=axATxL

AL = Variacién en la longitud del eje.

a = Coeficiente de expansion térmica (se puede utilizar el valor de a = 10 x 10-6 K-1).
AT = Diferencia entre temperatura de alineacién y temperatura de funcionamiento.

L = longitud del eje, calculada entre el cojinete y los discos
de acoplamiento con el motor de accionamiento.

< © |
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La variacién de la tolerancia axial debe calcularse relacionando la expansion térmica axial del alternador y la del
motor.



6 Conexion eléctrica

m La intervencién debe ser realizada por un electricista de mantenimiento.
-_—

La conexion eléctrica es responsabilidad del usuario final y se realiza de acuerdo a su propia discrecién

Para la entrada en la caja de bornes se recomienda usar pasacables y
ataduras de cables conformes a las especificaciones del pais de uso.
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Los puentes suministrados con la serie NPE deben utilizarse en caso de recableado solo donde esté
previsto.

Consultar la tabla "Conexiones con 12 terminales" en esta seccion.

‘ ‘ El alternador debe estar siempre conectado a tierra con un conductor de
seccion transversal adecuada. Utilice uno de los dos terminales especiales
(interno/externo).
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/\ﬂ //\\

—13 N

=

Lo L Para la conexion eléctrica utilizar cables adecuados, de un tamafio de
(B) acuerdo con la potencia del alternador. Realizar las conexiones en los

terminales como se muestra en la figura._x000D _

[CJ A) Tuerca hexagonal_x000D_
Q\‘g //\ B) Arandela plana_x000D _
N

C) Cable operador
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Después de realizar la conexién, verificar los pares de apriete de la regleta de terminales, que deben estar de
acuerdo con lo indicado en el capitulo 9.8.
A conexion concluida volver a montar la tapa de la caja bornes.
4 | os cables de alimentacién del usuario deben estar conectados y soportados adecuadamente a fin de no
l provocar tensiones mecanicas en los terminales del alternador.

Rotacién y secuencia de las fases

Los ventiladores de los alternadores NPE solo pueden
girar en sentido horario.

Rotacion en sentido horario, visto desde el lado de acople:
el orden de las fases de salida es L1, L2, L3.

U1 vi w1
| I |
L1 L2 L3
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Modalidad de conexién bobinados

Los alternadores estan fabricados con 12 cables de salida estandar para permitir diferentes salidas de voltaje, por
ejemplo, a 50 Hz, 115V (??) /200 V (YY) /230 V (?) /400 V (Y) en la serie estandar 38 0 230 V (??) /400 V (YY) /
460 V (?) /800 V (Y) en la serie estandar 40. Para pasar de una conexion a otra, siga los diagramas que se
muestran en la tabla "Conexion de 12 cables" en la pagina siguiente.



Conexidn con 12 terminales

Tipo de cableado

Conexion
T040583 (***) TOA05P3 (***)

50Hz |L-L 380 |400 415 440 760 800 830 880
50Hz |L-N J220 230 240 254 |440 |460 |480 508
60Hz |L-L 415 440 1460 480 830 880 920 960
60Hz |L-N ]240 254 266 277 |480 508 530 554
50Hz |L-L J190 200 208 220 380 400 415 440
50Hz |L-N 110 115 120 127 220 230 240 254
60Hz |L-L 208 220 230 |240 415 440 |460  |480
60Hz |L-N 120 127 133 139 240 254 266 277

Serie Estrella

Estrella paralela

50Hz JL-L |j220 230 240 254 440 460 480 508
50Hz |L-M |110 115 120 127 254 266 277 290
60Hz |L-L |240 254 266 277 480 508 530 554
60Hz JL-M 120 127 133 139 240 252 266 271

Serie triangulo (*)

50Hz |L-L J110 |115 120 127 |220 |2300 |240 [254

Paralelo triangulo (*)

60Hz |L-L J120 127 133 139 240 252 266 277

50Hz |L-L ]330 346 360 380 660 690 720 760
50Hz |L-N J191 200 208 220 380 400 415 440
60Hz |L-L ]359 380 400 415 720 760 800 830
60Hz |L-N |207 220 230 240 415 440 460 480

Zig-zag trifasico

)

soHz |L-L |220 |[280 240 |254 |a40 460 |4as0 508
50Hz |L-m |110 |22 120 (127 254 |266 277 |290
60Hz |L-L |240 |[254 |266 277 |ss0 920 [530 |554
60Hz |L-m J120 127 |133 [239 [220 230 |240 (277
50Hz |L-L |220 |[280 240 |254 |a40 460 |40 508
50Hz |L-m |110 |28 120 |127 |254 |266 |277 [290
60Hz |L-L |240 254 |266 277 |a40 460 |480 |554
L2 M Lt JeoHz |L-m |120 |127 133 |139 |220 [230 |240 |277

En el caso de cargas monofasicas es importante recordar que no exceda la corriente de fase._x000D_

l ** En la conexion en zig-zag trifasica, la potencia debe ser reducida a 0.866 veces el valor nominal._x000D _
*** Las celdas resaltadas son los valores nominales. Los otros valores de las tensiones se obtienen
actuando sobre el potenciometro VOLT. x000D _

Las variaciones de tension respecto al valor nominal pueden, sin embargo, conducir a una degradacion de
la maquina. Para las potenias ver la documentacién técnica disponible en www.meccalte.com .

Monofasico paralelo

Zig-zag (¥)

Monofasico doble

triangulo (*)

L[] *

4l . a maquina suministrada para operar a 50 Hz puede también funcionar a 60 Hz (o viceversa). Para
Z conseguir el cambio es suficiente calibrar el potenciometro al nuevo valor de tension nominal. En la
transicion de 50 Hz a 60 Hz, la potencia puede aumentar en un 20% (misma corriente), si el voltaje se
incrementa del 20%. Para alternadores especialmente disefiados para una frecuencia de 60 Hz, al pasar a
50 Hz los valores de tensién y potencia tienen que disminuir en un 20% con respecto al valor a 60 Hz.



6.1 Conexién en paralelo de los alternadores

En caso se quiera hacer funcionar los generadores en paralelo, es necesario montar un dispositivo que asegure un
estatismo idéntico en la caracteristica externa de la tension.

El transformador de paralelo esta programado para una caida de tension del 4% a plena carga con un factor de
potencia 0.

SERIE NPE 32/NPE 34

El dispositivo se suministra a peticion. Después de montar el
dispositivo, es necesario verificar la caida de tension; para mas
informacion consulte la guia técnica de funcionamiento en
paralelo.

6.1.1 Instalacion de un dispositivo de paralelo

J1 SENS AVR

18 \ Para habilitar el dispositivo de paralelo quitar el puente de des-activacion J3
entre los faston 9 y 11 del mddulo DP-I (ver la figura a lado y relativos diagramas

Z», de cableado).

Advertencia

Para alternadores en paralelo red el usuario debe integrar el sistema de generacién con protecciones
adecuadas.

Advertencia
Para estas aplicaciones es esencial preveer una proteccion contra una amplia variacion de la excitacion o
un relé de pérdida de excitacion para evitar dafios graves al alternador.

Después de realizar todas las conexiones eléctricas, y s6lo después de cerrar la caja de bornes es posible realizar

la prueba de la primera puesta en marcha del sistema.

Comprobar la tension sin carga del alternador y, si es necesario, actuar sobre el trimmer VOLT del regulador
electrénico para volver al valor nominal.



7 Instrucciones para la primera puesta en marcha

Ml Este parrafo solo facilita indicaciones para la primera puesta en marcha del alternador. instrucciones
Z detalladas se incluyen en el manual de la maquina final.

Advertencia

Todas las operaciones de arranque, operacion y parada deben ser realizadas por personal debidamente
cualificado que han leido y comprendido las indicaciones de seguridad y técnicas del presente manual.

]
La instrumentacion para el arranque, operacién y paro es responsabilidad del instalador.

Verificar la alineacion de la maquina final. Ver parr. 5.3.2.

e Comprobar la fijacion de la maquina a la base con los respectivos pares de apriete y solidez de la propia base.

Comprobar el par de apriete de las conexiones de los terminales y su posicionamiento. Consultar el parr.
9.6.

Antes de arrancar la maquina final, debe asegurarse de que:

e Las aberturas de entrada y salida del aire de refrigeracién deben estar
siempre libres. Para los volumenes de aire necesarios ver parr. 2.3.

e Ellado de aspiracion debe estar lejos de fuentes de calor. En cualquier caso,
si no se acuerda especificamente, la temperatura del aire de enfriamiento
debe ser la del ambiente y, en todo caso no superior a 40 ° C. El alternador
puede funcionar a temperaturas mas altas con una reduccion de potencia
adecuada.
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S Antes de la primera puesta en marcha del alternador, se requiere medir el aislamiento del devanado (que
l debe ser mayor que 5MQ (segun la seccién 4.6)
Durante la primera puesta en marcha, a ser ejecutada a baja velocidad, el instalador debe asegurarse de

que no hayan ruidos inusuales. Si se producen ruidos inusuales, detener inmediatamente el sistema y tomar
medidas para mejorar el acoplamiento mecanico.

Los rotores de los alternadores Mecc Alte y el mismo alternador cumplen las normas (ver parr. 1.5). Esto significa
que las vibraciones generadas por los alternadores Mecc Alte son muy contenidas y segun norma.
Eventuales vibraciones excesivas deben imputarse al motor de accionamiento o a un incorrecto acoplamiento
motor-alternador, y podrian resultar en dafio o ruptura de los cojinetes.
4l Es responsabilidad del instalador seguir las normas para la evaluaciéon y medicion de vibraciones en la
Z magquina final (ver parr. 1.5).

Después de la primera puesta en marcha
Después de la primera puesta en marcha de la maquina final, es necesario realizar las siguientes pruebas:
e Comprobar que todo funciona correctamente.
e Controlar el nivel de vibracion y eventuales altas temperaturas de los bobinados y cojinetes.
4l En el caso en el que, durante el funcionamiento, el alternador entra en proteccién por voltaje anormal,
Z corregir el fallo antes de proceder a un nuevo arranque.

Ver "Fallos, causas y remedios" cap. 11.



8 Reguladores electrénicos

8.1 Regulador digital DSR

E La intervencién debe ser realizada por un electricista de mantenimiento.

Para mayores detalles sobre los reguladores, consultar el manual especifico.

Peligro
Control con el alternador en funcionamiento.
Realizar control cuidadosamente, usar apropiados DPI tal como guantes aislantes.

4l E| control de la tension debe ser realizado en vacio con el alternador operativo y a la frecuencia nominal.
l Para obtener el ajuste de la tensién actuar sobre el potenciometro VOLT del regulador electrénico.

Regulacion proteccion de sobrecarga (AMP).
Regulacion de la proteccion de baja frecuencia (Hz).
Regulacion de estabilidad (STAB).

Regulacion de la tension (VOLT).

Terminales 10 y 11 para el ajuste de la tension a
distancia.

aroN =

La autorregulacion obtenida por medio del regulador digital DSR garantiza en condiciones estaticas una precision
de tensién de + 1% con cualquier factor de potencia y con variacion de velocidad entre -5% y + 20%.

Regulacién a distancia

Para obtener la regulacion remota, introducir un potenciémetro de 10K en los terminales correspondientes 10-11.



8.1.1 Ajuste de estabilidad

Los alternadores son parte de un sistema esquematizable como motor + alternador. Entonces, el alternador puede

presentar inestabilidad de rotacién y tension debido a las irregularidades de funcionamiento del motor al que esta

conectado.

Existe un potenciometro dedicado a la regulacion de esta estabilidad (potenciometro STAB), ya que los sistemas

de regulacion de la tension del alternador y de la velocidad del motor pueden entrar en conflicto, causando

oscilaciones de la velocidad como de la tension.

Es importante destacar que los alternadores Mecc Alte se prueban con un motor eléctrico, no térmico. Por tanto, la

regulacion STAB esta configurada correctamente para el alternador accionado por el motor eléctrico.

instrucciones generales que deben seguirse en caso de problemas de inestabilidad:

1. Comprobar el ajuste del potenciometro STAB y asegurarse de que coincide con el ajuste indicado en las
siguientes tablas.

2. Si no hay ninguna coincidencia, restablezer el potenciometro al valor que se muestra en la siguiente tabla; en el
caso de informaciones faltantes, colocarlo en la mitad.

3. Si el problema persiste, girar el potenciometro de un escaldn en sentido antihorario y repetir la prueba.

4. Sino hay ninguna diferencia o son minimas, girar una muesca mas en sentido antihorario; continuar con este
proceso hasta que se resuelva el problema.

5. Si girando el potenciémetro en sentido antihorario aumenta la inestabilidad de tension, ajuste el potenciémetro

segun lo dispuesto en el apartado 2. Girar el potencidmetro en sentido horario una muesca y repetir la prueba

Si no hay cambio o son minimos, girar una muesca mas hacia en sentido horario y repetir la prueba.

Continuar este proceso hasta que se resuelva el problema.

8. Sidespués de estos pasos el problema sigue sin resolverse, puede ser necesario actuar sobre la estabilidad
(ganancia) del sistema de regulacion de la velocidad del motor. Si esto no resuelve el problema, intente
cambiar los parametros del software de estabilidad del regulador de tensién. Ver el manual dedicado.

No



8.1.2 Protecciones

El regulador digital DSR, a fin de evitar funcionamientos anormales y peligrosos del alternador, esté provisto de

una proteccion de baja velocidad y de una de sobrecarga.

Proteccion de baja velocidad

Su intervencion es instantanea y provoca la reduccion de la tension del alternador cuando la frecuencia cae por

debajo de 4 + 1% de la nominal.

El umbral de intervencion se ajusta actuando sobre el potenciémetro "Hz".

Proteccion de sobrecarga

Un circuito adecuado compara el voltaje de excitacién parcial. Si se supera por mas de 20 segundos el valor

predeterminado para dicha tensién (valor que corresponde a un valor de corriente de carga igual a 1,1 veces la

corriente nominal del alternador), el regulador interviene reduciendo la tensién del alternador con consiguiente

limitacién de corriente dentro de los valores de seguridad.

El retraso se inserta a propésito para permitir el arranque de motores que normalmente se inician en 5-10

segundos. Este umbral se ajusta actuando sobre el potenciémetro "AMP".

Causas que provocan la activacién de las protecciones.

Intervencion instantanea proteccion de baja velocidad 1 - Velocidad reducida de 4 + 1% de los datos
nominales.

Intervencién retardada de proteccién de sobrecarga 2 - Sobrecarga del 10% respecto a los datos de placa.
3 - Factor de potencia (PF) inferior a los datos de placa.
4 - Temperatura ambiente superior a 50 ° C.

Intervencién de ambas protecciones 5 - Combinacién de factor 1 con los factores 2, 3, 4.

En el caso de intervencion de las protecciones, la tension generada por el alternador caera hasta un valor que
dependera de la extension de la anomalia.
La tensién volvera automaticamente a su valor nominal, si cesa el inconveniente.



8.1.3 Entradas y salidas: especificaciones técnicas

TABLA 1 CONECTORCN 1
Term.(*) Nombre Funcion Especificaciones Notas
1 Exc- o Reg. continuo: 5 Adc maximo
Excitacion . .
2 Aux / Exc+ Reg. transitorio: 12 Adc de pico
3 Aux / Exct+ Almentacion Frecuencia: da 12Hz a 72Hz
9 Aux / Neutral Gama: 40 Vac - 270 Vac
4 F_Phase Gama: 140 Vac - 280 Vac
5 F Phase Absorcién: <1 VA Medida del valor medio
— : tificado) o del valor
P Referencia . i (rec
6 H_Phase Gama: 70 Vac - 140 Vac A
7 H_Phase Absorcidn: 1< VA regulacion de la tension
8 Aux / Neutral
Tipo: No aislado Tolera tensiones de
10 Vext / Pext Entrada por Gama: 0 - 2,5 Vdc o Potenciémetro 10K 5V a +5V bero oara
control remoto Regulacion: de - 14% a + 14% (***) P P
; o . valores que exceden
1 Comun del voltaje Absorcidn: 0-2 mA (sink) la gama no se considera
Longitud maxima: 30m (**)
Seleccion de umbral
12 50/ 60 Hz de baja velocidad
50x%(100%-aHz%) o
Entrada por Tipo: No aislado 60x(100%-aHz%)
puente 50/60 Hz Longitud méaxima: 3m y la posicidn relativa del
; potencidometro Hz o
13 Comun el valor porcentual del
parametro 21
14 APO Tipo: Open collector no aislado Programable el
Salida Corriente: 100 mA nivel activo(***), la
15 Comi protecciones activas | Tensién: 30V alarma que lo activa
omun Longitud maxima: 30m (**) y el tiempo de retraso

tab_ECO_008-100

* Estan conectados entre si en la tarjeta los terminales: 2 con 3; 4 con 5; 6 con 7; 8 con 9; 11 con 13 y 15.
** Con filtro EMI SDR 128 /K externo (3m sin filtro EMI).
*** A partir de la version 10 del Firmware. No debe exceder mas de £ 10%.
**** A partir de la rev. 18 del Firmware.
4 |_os reguladores montados a bordo de los alternadores se calibran durante la prueba final. Para los
Z reguladores sueltos (por ej. recambios), o si se requieren variantes de cableado o de calibracion, se tendra
que proceder a un ajuste adecuado del regulador para asegurar su correcto funcionamiento.

Los ajustes béasicos se pueden hacer directamente en el regulador a través de los 4 trimmers (VOLT - STAB - Hz -
AMP), el puente 50/60 y la entrada Vext.
Ajustes 0 medidas mas detalladas pueden ser realizadas via software utilizando, por e€j., el interfaz de
comunicacion MeccAlte USB2DxR y el programa DxR_Terminal.

Entrada VEXT

La entrada Vext (conector CN1 terminales 10 y 11) permite el control remoto analdgico de la tensién de salida a
través de un potenciometro de 10kohm con rango de variacién programable via el parametro 16 (el ajuste por
defecto es de + 14% desde la version 10 del Firmware) respecto al valor fijado por el trimmer VOLT o el parametro

19.




Si desea emplear una tension de corriente continua, ella tendré efecto si incluida en el rango de 0 V a + 2.5V.

La entrada tolera voltajes de 5V a + 5V, pero para los valores que exceden los limites de 0 V / + 2.5V (o en caso

de desconexion) dos opciones son posibles:

e No tener en cuenta el valor (configuracién por defecto) y volver a ajustar el valor de tension establecido via
trimmer (si esta activado) o mediante el parametro 19.

e Mantener el valor de voltaje minimo (o maximo) alcanzable.

Las dos opciones se establecen con el flag RAM Voltage CTRL en el menu Configuration correspondiente a los

bits B7 de la word de configuracién P[10].

4l | a fuente de tension continua debe ser capaz de absorber al menos 2 mA.
Z En la regulacion es oportuno no exceder mas de + 10% del valor nominal de la tension del generador

Senal 50/60
Un puente puesto en la entrada 50/60 (conector CN1 terminales 12 y 13) implica cambiar el umbral de proteccion
de baja velocidad desde 50:(100% -aHz%) a 60 - (100% -aHz%), donde aHz% representa la posicion relativa del
trimmer Hz.

Contacto APO

Acrénimo de Active Protection Output: (conector CN1 terminales 14 y 15) transistor open colector no aislado 30V-
100mA, por defecto normalmente cerrado (a partir de la revisién 18 del firmware; para las revisiones de firmware
hasta 17 el transistor esta normalmente abierto y se cierra en el caso de alarma activa). Se abre (con un retardo
programable, via software, de 1 a 15 segundos) cuando, entre todas las alarmas, resultan activas una o mas
seleccionables via software por separado.

Trimmer VOLT
Permite una regulacién de aprox. 70V a 140V en el caso se utilizen los terminales 4 y 5 para el sensing, o de
aprox. 140V a 280V en el caso se utilizen los terminales 6y 7.

Trimmer STAB
Regula la respuesta dinamica (estatismo) del alternador en condiciones transitorias.



Trimmer AMP
Regula el umbral de intervencién de la proteccion de sobrecorriente de excitacion.
Para calibrar la protecciéon de sobrecarga seguir este procedimiento:

1.

6.

7.

8

Girar el timmer Hz completamente en sentido antihorario.

2. Aplicar la carga nominal al alternador.

3. Disminuir la velocidad del 10%.

4.

5. Después de unos segundos, se debera notar una disminucion en el valor de la tension del generador y la

Girar el timmer AMP completamente en sentido antihorario.

activacion de la alarma 5 (visible por medio de un cambio de parpadeo en el LED).

En estas condiciones, girar lentamente el trimmer "AMP" en sentido horario hasta llevar el valor de la tension de
salida al 97% de su valor nominal: la alarma 5 adn esta activa.

Volviendo a la velocidad nominal, después de unos segundos la alarma 5 desaparece y la tensién del
generador aumenta al valor nominal.

Recalibrar el trimmer Hz como indicado.

Trimmer Hz

Permite el ajuste del umbral de intervencion de la proteccion de baja velocidad hasta -20% con respecto al valor
de la velocidad nominal fijado por el puente 50/60 (a 50 Hz el umbral puede ser calibrado de 40 Hz a 50 Hz, a 60
Hz el umbral puede ser calibrado de 48 Hz a 60 Hz).

La intervencion de la proteccion hace disminuir la tension del alternador. Calibrar de la siguiente manera:

> w

1. Girar el trimmer Hz completamente en sentido antihorario.
2.

Si la maquina tiene que funcionar a 60 Hz, asegurarse de que esté insertado el puente entre los terminales 12 y
13 del conector CN1
Llevar el alternador a una velocidad igual al 96% de la nominal.

. Actuar lentamente sobre el trimmer "Hz". Girarlo en sentido horario de modo que la tension del generador

comienza a disminuir y al mismo tiempo asegurar que el LED comienza a parpadear rapidamente.

5. Aumentando la velocidad, la tensién del generador debe normalizarse y la alarma desaparecera.

6

Restaurar la velocidad a su valor nominal.

Hz._x000D_

Sin dejar de ajustar la tensién, el DSR entra en modo de reposo si la frecuencia cae por debajo de 20

Para la recuperacion, es necesario detener por completo el alternador .

Gestién de alarmas

E

uemas eléctricos

Ver parrafo 10.1
sque

Ver parrafo 12.1



8.2 Regulador digital DER1

m La intervencién debe ser realizada por un electricista de mantenimiento.
_—
Para mayores detalles sobre los reguladores, consultar el manual especifico.

Peligro

Control con el alternador en funcionamiento.
Realizar control cuidadosamente, usar apropiados DPI tal como guantes aislantes.

4l E| control de tension debe ser realizado en vacio con el alternador operativo a la frecuencia nominal. Para
Z obtener el ajuste de la tension actuar sobre el potenciémetro VOLT del regulador electronico.

\~\\~; .

Regulaciéon de la proteccion de sobrecarga (AMP).
Regulacion de la proteccion de baja frecuencia (Hz).
Regulacion de estabilidad (STAB).

Regulacién de la tension (VOLT).

Terminales 29 y 30 para la regulacion de tension a
distancia.

aoroON=

La autorregulacion obtenida através del regulador digital DER1 garantiza en condiciones estaticas una precisién
de la tension del £ 1% con cualquier factor de potencia y con variaciéon de velocidad entre -5% y + 20%.

Regulacién a distancia

Para lograr el ajuste de + 14% del valor nominal, introducir un potenciometro 100KQ en los terminales
correspondientes 29-30.

Para lograr el ajuste de + 7% del valor nominal, insertar un potencidometro lineal de 25KQ en serie con una
resistencia de 3,9KQ para reducir a la mitad el efecto del potenciémetro externo.

Regulador digital DER2

El regulador DER2 se monta como un DER1 excepto el interfaz de comunicacion USB2DxR que se sustituye por
el nuevo conector strip 1x5 p.2,54 mm montado directamente en la tarjeta. A paridad de alternador las
configuraciones del regulador DER2 son las mismas del DER1.



8.2.1 Ajuste de estabilidad

Los alternadores son parte de un sistema esquematizable como motor + alternador. Entonces, el alternador puede

presentar inestabilidad de rotacion o de tensién debido a las irregularidades de funcionamiento del motor al que

esta conectado.

Existe un potenciometro dedicado a la regulacién de esta estabilidad (potenciometro STAB), ya que los sistemas

de regulacion de la tension del alternador y de la velocidad del motor pueden entrar en conflicto, causando

oscilaciones de la velocidad como de la tension.

Es importante destacar que los alternadores Mecc Alte se prueban con un motor eléctrico, no térmico. Por tanto, la

regulacion STAB esta configurada correctamente para el alternador accionado por el motor eléctrico.

instrucciones generales que deben seguirse en caso de problemas de inestabilidad:

1. Comprobar el ajuste del potencidmetro STAB y asegurarse de que coincide con el ajuste indicado en las
siguientes tablas.

2. Sino hay ninguna coincidencia, restablezer el potenciémetro al valor que se muestra en la siguiente tabla; en el
caso de informaciones faltantes, colocarlo en la mitad.

3. Si el problema persiste, girar el potenciémetro de un escalén en sentido antihorario y repetir la prueba.

4. Si no hay ninguna diferencia o son minimas, girar una muesca mas en sentido antihorario; continuar con este
proceso hasta que se resuelva el problema.

5. Sigirando el potenciémetro en sentido antihorario aumenta la inestabilidad de tensién, ajuste el potenciémetro

segun lo dispuesto en el apartado 2. Girar el potencidmetro en sentido horario una muesca y repetir la prueba

Si no hay cambio o son minimos, girar una muesca mas hacia en sentido horario y repetir la prueba.

7. Continuar este proceso hasta que se resuelva el problema.

8. Sidespués de estos pasos el problema sigue sin resolverse, puede ser necesario actuar sobre la estabilidad
(ganancia) del sistema de regulacion de la velocidad del motor. Si esto no resuelve el problema, intente
cambiar los parametros del software de estabilidad del regulador de tensién. Ver el manual dedicado.

o



8.2.2 Protecciones

El regulador digital DER1, a fin de evitar funcionamientos anormales y peligrosos del alternador, esta provisto de
una proteccion de baja velocidad y de una de sobrecarga.

Proteccion de baja velocidad

Su intervencion es instantanea y provoca la reduccion de la tension del alternador cuando la frecuencia cae por
debajo de 4 £ 1% de la nominal.

El umbral de intervencion se ajusta actuando sobre el potenciometro "Hz".

Proteccién de sobrecarga

Un circuito adecuado compara el voltaje de excitacién parcial. Si se supera por mas de 20 segundos el valor
predeterminado para dicha tensién (valor que corresponde a un valor de corriente de carga igual a 1,1 veces la
corriente nominal del alternador), el regulador interviene reduciendo la tensién del alternador con consiguiente

limitacién de corriente dentro de los valores de seguridad.

El retraso se inserta a propésito para permitir el arranque de motores que normalmente se inician en 5-10

segundos. Este umbral se ajusta actuando sobre el potenciémetro "AMP".

Causas que provocan la activacién de las protecciones.

Intervencién instantanea proteccién de baja velocidad 1 - Velocidad reducida de 4 + 1% de los datos
nominales.

Intervencién retardada de proteccién de sobrecarga 2 - Sobrecarga del 10% respecto a los datos de placa.
3 - Factor de potencia (PF) inferior a los datos de placa.
4 - Temperatura ambiente superior a 50 ° C.

Intervencién de ambas protecciones 5 - Combinacién de factor 1 con los factores 2, 3, 4.

En el caso de intervencion de las protecciones, la tension generada por el alternador caera hasta un valor que

dependera de la extension de la anomalia.

La tensién volvera automaticamente a su valor nominal, si cesa el inconveniente.



8.2.3 Entradas y salidas: especificaciones técnicas

TABLA 1 CONECTORCN 1
Term.(*) Nombre Funcién Especificaciones Notas
1 Exc- SRR Reg. continuo: 5 Adc
2 Aux / Exc+ Reg. transitorio: 12 Adc de pico
. -, 40 + 270 Vac .
3 Aux / Exc+ Alimentacién Frecuencia: 12 + 72 Hz (**) (*)
4 UFG . .
; Escala 2: 150 + 300 Vac
e e Escala referencia 2 Absorcion: < 1VA
Canal U

6 UHG Escala Escala 1: 75 + 150 Vac
7 UHG referencia 1 Absorcién: < 1VA
8 UHB Escala Cortocircuitar para referencia
9 UFB puente 1 75 + 150 Vac
10 UFB Centre estrella de conexiones
11 UFB Comun de referencia de la placa YY oY, en comun con
12 UFB la alimentacién de la placa (*)
13 / No presente
14 VFG Escala Escala 1: 75 + 150 Vac
15 VHG Absorcion: < 1VA Canal V, para conectar en paralelo

Escala referencia 1 al canal U en caso de referencia
16 VHB Escala 2: 150 + 300 Vac monofasica
17 VEB eferend 2 Absorcion: < 1VA
18 / Non presente
19 WFG Escala Escala 1: 75 + 150 Vac
20 WHG Absorcion: < 1VA Canal W, no usado (con entradas

Escala referencia 1 cortocircuitadas) en caso de
21 WHB Escala 2: 150 + 300 Vac referencia monofasica
22 WEB referencia 2 Absorcion: < 1VA

tab_ECO_010-100

* Estan conectados entre si en la tarjeta los terminales: 2 con 3; 4 con 5; 6 con 7; 9 con 10, 11y 12.
** Minima tension de alimentacion 40Vac a 15 Hz, 100V a 50 Hz, 115V a 60Hz.

TABLA 2 CONECTORCN 3
Term.(*) Nombre Funcién Especificaciones Notas
23 Comun
Tipo: Salida Open Collector no aislada Programable el nivel
Salida protecciones Corriente: 100 mA activo (******) |3 alarma
24 A.PO. activas Tension: 30 V que lo activa y el tiempo de retraso
Longitud mdaxima: 30m (***)
25 Comun ibo: i i4 i
Puente 50/60 Hz TIpO.. Entradla .no aislada Selecmo.n um brgl de Eritfcmon
26 50/60 Hz Longitud méxima: 3m baja velocidad ( )
27 OEXT Puente entrada en Tipo: Entrada no aislada Cortocircuitar para entrada 02,5 Vdc
28 JpP1 tension 0+2,5 Vdc Longitud maxima: 3m o potenciémetro
Control remoto de la Tipo: Entrada no aislada
2 EXT R lacion: + 10% (*****
9 OEX Longitud maxima: 30m (***) e L0 )
Control remoto con
Entrada: 0+2,5 Vdc o, .
30 PEXT Pext o con 0+2,5 Vdc o Absorcién 0+1mA (sink)
Potencidmetro 100K
a1 P2 Tipo: Entrada no aislada Cortocircuitar para entrada 0+2,5 Vdc
Puente Pext Longitud mdxima: 3m o potenciémetro
32 +10V Entrada: + 10 Vdc Absorcién 0+1mA (soirce/sink)
tension con + 10 Vdc

tab_ECO_011-r00




*** Con filtro EMI externo (3m sin filtro EMI).
****50-(100% -aHz%) 0 60 - (% 100% -aHz) donde aHz% es la posicidn relativa del trimmer Hz o el valor del
porcentaje del parametro P[21].
***** Los valores no deben ser sobrepasados, el rango real depende del parametro P[16].
**** A partir de la rev. 18 del Firmware.
4l L os reguladores montados a bordo de los alternadores se calibran durante la prueba final. Para los
l reguladores sueltos (por ej. recambios), o si se requieren variantes de cableado o de calibracion, se tendra
que proceder a un ajuste adecuado del regulador para asegurar su correcto funcionamiento.
Los ajustes basicos se pueden hacer directamente en el regulador a través de los 4 trimmers de ajuste (VOLT -
STAB - Hz - AMP), el puente 50/60, JP1, JP2 y la entrada Pext.
Ajustes 0 medidas mas detalladas pueden ser realizadas via software utilizando, por e€j., el interfaz de
comunicaciéon MeccAlte USB2DxR y el programa DxR_Terminal.



Control remoto de la tensién

Las entradas Pext (terminal 30) y + 10 V (terminal 32) permiten el control remoto analégico de la tension de salida
a través de una tension continua o un potencidometro, con rango de variacién programable con respecto al valor
establecido via trimmer (por defecto) o mediante el pardmetro P[19].

Vo A Vo ‘

Yn+id% b - - - - - - - - = Vn+14%

Vn-14% i

>

Nmiln Vmax dis_ECO_046-100 Vmin Vmax

Si desea emplear una tension continua, ella tendra efecto si incluida en el rango de 0 Vdc /2,5Vdc o -10VDC /+ 10

Vdc, cuando conectada respectivamente entre los terminales 30 y 29, 0 32 y 29 y en funcién de la presencia o

ausencia de los puentes JP1y JP2.

Para valores que exceden dichos limites (o en caso de desconexion) son posibles dos opciones:

e No tener en cuenta el valor y volver con la regulacién al valor de tension establecido via trimmer (si esta
activado) o mediante parametro P[19], fig. 1.

e Mantener el valor minimo (o méximo) de la tension alcanzable, fig. 2.

La segunda opcion se puede establecer con el flag RAM Voltage CTRL en el menu Configuration que corresponde

a los bits B7 de la word de configuracion P[10].

Ver Guia Técnica: Regulador Digital DER 1.

4l | a fuente de tension continua debe ser capaz de absorber al menos 2 mA.
l En la regulacién es oportuno no exceder mas de £ 10% del valor nominal de la tensién del generador

Senal 50/60
Un puente puesto en la entrada 50/60 (terminales 25 y 26) implica cambiar el umbral de proteccion de baja
velocidad de 50:(100% -aHz%) a 60-(100% -aHz%), donde aHz% representa la posicién relativa del trimmer Hz.

Contacto APO

Acronimo de Active Protection Output : (conector CN3 terminales 23 y 24) transistor open colector no aislado 30V
100mA, por defecto normalmente cerrado (a partir de la revision 19 del firmware; para revisiones de firmware
hasta 18 el transistor esta normalmente abierto y se cierra en caso de alarma activa. Se abre (con un retardo
programable via software de 1 a 15 segundos) cuando, entre todas las alarmas, una o mas resultan activas y
seleccionables via software por separado.



Trimmer VOLT

Permite una regulacién de aprox. 75V a 150V en caso se utilizen para el sensing los terminales 06/07 - 10/11/12
(con puente 8-9) 15-16 y 20-21, o de aprox. 150V a 300V en caso se utilizen los terminales 4/5 - 9/10/11/12, 14-17
y 19-22.

Trimmer STAB

Regula la respuesta dinamica (estatismo) del alternador en condiciones transitorias.

No se debe girar menos de dos muescas contadas en sentido horario.

Trimmer AMP

Regula el umbral de intervencién de la proteccidén de sobrecorriente de excitacion.

Para calibrar la proteccién de sobrecarga seguir este procedimiento:

1. Girar el timmer AMP totalmente en sentido horario.

2. Aplicar al alternador una sobrecarga a cosphi = 0,8 o cosphi = 0, respectivamente igual al 125% o 110% de la
carga nominal.

3. Dos minutos mas tarde girar lentamente el trimmer AMP en sentido antihorario hasta que obtendra una
disminucion en el valor de la tensién del generador y la activacion de la alarma 5 (visible a través de un cambio
de parpadeo del LED)

4. Calibrar el trimmer AMP hasta llevar el valor de la tension de salida al 97% del valor nominal; la alarma 5 aun
esta activa

5. Eliminando la carga, después de unos segundos la alarma 5 desaparece y la tensién del generador aumenta al
valor nominal

Trimmer Hz

Permite el ajuste del umbral de intervencion de la proteccion de baja velocidad hasta -20% con respecto al valor

de la velocidad nominal fijado por el puente 50/60 (a 50 Hz el umbral puede ser calibrado de 40 Hz a 50 Hz, a 60

Hz el umbral puede ser calibrado de 48 Hz a 60 Hz).

La intervencion de la proteccion hace disminuir la tension del alternador. Calibrar de la siguiente manera:

1. Girar el trimmer Hz completamente en sentido antihorario.

2. Sila maquina tiene que funcionar a 60 Hz, asegurese de que esté insertado el puente entre los terminales 25 y

26.

Llevar el alternador a una velocidad igual al 96% de la nominal.

. Actuar lentamente sobre el trimmer "Hz". Girarlo en sentido horario de modo que la tensién del generador

comienza a disminuir y al mismo tiempo asegurar que el LED comienza a parpadear rapidamente.

5. Aumentando la velocidad, la tension del generador debe normalizarse y la alarma desaparecera.

6. Restaurar la velocidad a su valor nominal.

Sin dejar de ajustar la tension, el DER1 entra en modo de reposo si la frecuencia cae por debajo de 20

> w

Hz. x000D_
Para la recuperacion, es necesario detener por completo el alternador .

Gestion de alarmas

Ver parrafo 10.1
sque
k4

E mas eléctricos

. Ver parrafo 12.2



8.3 Reguladores analégicos SR7

m La intervencién debe ser realizada por un electricista de mantenimiento.

_—

Para mayores detalles sobre los reguladores, consultar el manual especifico.
Peligro

Control con el alternador en funcionamiento.
Realizar control cuidadosamente, usar apropiados DPI tal como guantes aislantes.

obtener la regulacion de la tension dentro de + 5% del valor nominal, actuar sobre el potenciometro de
tension del regulador electronico.

El control de la tensién debe ser revisado en vacio con el alternador operativo a la frecuencia nominal. Para

Los reguladores S.R.7/2-G pueden usarse indistintamente en la serie NPE sin
modificar el rendimiento.

\©OJ
. mre SR7
)

s (o B

Regulacién a distancia

Para obtener la regulacion de voltaje a distancia en un rango de + 5% del valor nominal, insertar:

e Un potencidometro de 100KQ para alternadores con 6 terminales

e Un potenciometro de 100KQ con en serie una resistencia de 100KQ para alternadores con 12 terminales.

Para un correcto funcionamiento del alternador, conectar el potenciémetro a

distancia de la siguiente manera:

e Girar el trimmer VOLT del regulador electronico completamente en sentido
antihorario.

e Colocar el potenciometro externo a mitad carrera y conectarlo a los respectivos
terminales del regulador electrénico.

e Através del trimmer VOLT del regulador electrénico calibrar la tension al valor
nominal.

dis_ECO_026-100



Protecciones

Los reguladores analdgicos S.R.7/2-G., para evitar funcionamiento anormal y peligroso del alternador, estan
provistos de proteccién de baja velocidad y de sobrecarga.

dis_ECO_027-100

Proteccién de baja velocidad

Su intervencion es instantanea y provoca la reduccion de la tensién del alternador
cuando la frecuencia cae por debajo de 10% del valor nominal.

El umbral de intervencion se ajusta actuando sobre el potenciometro "Hz".
Proteccién de sobrecarga

Un circuito adecuado compara el voltaje de excitacion parcial. Si se supera por
mas de 20 segundos el valor predeterminado para dicha tensién (valor que
corresponde a un valor de corriente de carga igual a 1,1 veces la corriente
nominal del alternador), el regulador interviene reduciendo la tensién del
alternador con consiguiente limitacién de corriente dentro de los valores de
seguridad.

El retraso se inserta a propdsito para permitir el arranque de motores que
normalmente se inician en 5-10 segundos. Este umbral se ajusta actuando sobre
el potenciometro "AMP".

4l Si se utiliza el alternador en monofase, o con voltajes diferentes a los ajustados en fabrica, puede ser
l necesario recalibrar los potenciéometros AMP y STAB.

Causas que provocan la activacién de las protecciones.
Intervencién instantanea proteccién de baja velocidad 1 - Velocidad reducida del 10% con respecto a los datos

de placa.

Intervencién retardada de proteccion de sobrecarga 2 - Sobrecarga del 20% con respecto a los datos de

placa.
3 - Factor de potencia (PF) inferior a los datos de placa.
4 - Temperatura ambiente superior a 50 ° C.

Intervencién de ambas protecciones 5 - Combinacién de factor 1 con los factores 2, 3, 4.
En el caso de intervencion de las protecciones, la tensidn generada por el alternador caera hasta un valor que
dependera de la extension de la anomalia.

La tension volvera automaticamente a su valor nominal, si cesa el inconveniente.

Opcionales

rrarone Todos los alternadores de la serie NPE pueden funcionar
TAT .z s .
AUTOMATICO/MANUALE también con regulacion manual, sin ayuda de fuentes

AUTOMATIC/MANUAL

et externas, usando Unicamente un redstato.

NORIAL MO TBE TRED
L/
SCHALTER . Ver par. 12.3

COMMUTADOR
AUTORATICO/MANUAL

dis_ECO_029-100



8.4 Regulador digital M2K / M3K

m La intervencién debe ser realizada por un electricista de mantenimiento.
-_—

Peligro
Control con el alternador en funcionamiento.
Realizar control cuidadosamente, usar apropiados DPI tal como guantes aislantes.

M Para obtener informacion sobre la linea de reguladores MxK, consulte el manual del regulador que
l encontrara en nuestra area de descargas en el siguiente enlace:
https://www.meccalte.com/en/download-area




9 Mantenimiento

9.1 Advertencias generales

Advertencia
Antes de realizar cualquier mantenimiento, leer atentamente el capitulo 3 "Seguridad" de este manual.

Advertencia

Operadores autorizados han de realizar en el alternador sélo las intervenciones de sus conocimientos
especificos y usar eventuales DPI (dispositivos de proteccion personal) necesarios y adecuados.
Advertencia

Siempre desconectar el alternador de fuentes de alimentacion antes de realizar operaciones de
mantenimiento y/o sustitucion.

Advertencia

Los alternadores, mientras esta en uso, producen calor en funcioén de la potencia generada. Antes de
tocarlo, espere hasta que el alternador se ha enfriado.

Peligro

Nunca pase o se pare por debajo del alternador durante las fase de elevacion y transporte.

]
Es apropiado que el técnico de mantenimiento mantenga un registro de todas las intervenciones realizadas.

Los alternadores de la serie NPE estan disefiados para un trabajo prolongado sin mantenimiento.
Las intervenciones de mantenimiento en el alternador Mecc Alte se dividen en ordinarias y extraordinarias.



9.2 Tabla resumen mantenimientos

9.2.1 Tabla resumen de los mantenimientos ordinarios

Siglas de los tipos de intervencion: E = Eléctrica; M = Mecanica

Tipo Descripcion Periodicidad Referencia

M Limpieza externa e interna del alternador Cada 15 dias 9.3.7

M Limpieza general Cada 400 horas 9.3.1

M Limpieza de filtros de aire (si estan presentes) dCea(li:OO horas 9.32

M Inspeccién visual Cada 2500 9.3.3
horas

M Comprobar el estado de los bobinados Cada 2500 9.34
horas

M Verificar el correcto funcionamiento del alternador g:gas 2500 9.3.5

M Control de pares de apriete Cada 2500 9.3.6
horas

9.2.2 Tabla resumen de los mantenimientos extraordinarios

Siglas de los tipos de intervencion: E = Eléctrica; M = Mecanico; S = Software

Tipo Descripcion Periodicidad Referencia

M Mantenimiento de los cojinetes y posible sustitucién anrdaz 4000 9.4.1

E Control estado bobinados y montaje puente diodos Cada 8000~ 94.2
horas / 1 afio

S Copia de las alarmas del regulador digital Cada 8000~ 9.4.3
horas / 1 afio

M Limpieza de los bobinados Cada 20000 - 9.4.4

25000 horas




9.2.3 Tabla resumen de mantenimientos en caso de fallo

Siglas de los tipos de intervencion: E = Eléctrica; M = Mecanica

Tipo Descripcion Periodicidad Referencia

M Montaje del ventilador de repuesto - 9.5.1
\Verificacion y eventual sustitucion del puente de

E . - 9.5.2
diodos

M Desmontaje mecanico para inspeccion - 9.5.3

M Montaje mecanico - 9.54

E Pérdida del magnetismo residual (re-excitacion de | 955
la maquina) a—
Comprobacién y sustitucion del regulador de

E o - 9.5.6
tension

E Prueba y configuracion en banco del DSR - 9.5.7

E Prueba y configuracion en banco del DER 1 - 9.5.8

E Prueba tension bobinados del estator principal - 9.5.9




9.3 Mantenimiento ordinario

El mantenimiento de rutina es el conjunto de operaciones que se deben realizar con una periodicidad definida.
Su propdésito es mantener el alternador en buenas condiciones de trabajo.

Precaucién
Realizar el mantenimiento de rutina con precision y con la periodicidad indicada por el fabricante.

9.3.1 Limpieza general

El procedimiento descrito en este parrafo se refiere unicamente al alternador, la frecuencia de ejecucion
l propuesta debe ser adecuada a las condiciones reales y frecuencia de uso.
Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Advertencia
Nunca usar liquidos o agua.

Advertencia
No limpiar con aire comprimido los componentes eléctricos dentro de la caja de terminales, ya que esto
puede causar cortocircuitos u otras anomalias.

Advertencia
Acercarse al alternador solamente cuando esta en estado de energia cero y a temperatura ambiente. Sélo
entonces se puede limpiar el exterior con aire comprimido.

Realizar la limpieza general del alternador y sus alrededores.

Durante la limpieza comprobar el estado y la integridad de las diversas partes del alternador.

En caso de mal funcionamiento o dafos, pongase en contacto con el técnico de mantenimiento para una posible
intervencién/reemplazo.



9.3.2 Limpieza de filtros de aire (si estan presentes)

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad

i Cada 400 horas de uso
DPI a ser usados Materiales y equipos

@ 0 ‘Equipo para la limpieza.

Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

4 |_a frecuencia de la intervencién indicada se refiere a las condiciones ambientales criticas. Adaptar la
l frecuencia de acuerdo con las condiciones reales de uso.

Los filtros de aire son accesorios que se suministran a peticion.

Los filtros de aire deben limpiarse periédicamente dado que en su interior se encuentra una red de malla que debe

mantenerse limpia para garantizar la eficiencia del filtro y el consecuente buen funcionamiento del alternador.

La frecuencia de la intervencion en los filtros de aire dependera de la severidad de las condiciones del sitio

operativo. En cualquier caso, una inspeccion periddica de estos componentes permitira establecer si es necesario

intervenir.

5 Retirar la tapa (1).
(1] Retire los elementos del filtro (2) y limpielos.

man_ECO-C_005-100

Volver a montar todo segun la configuracion inicial.



9.3.3 Inspeccién visual

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
=} Cada 2500 horas.
DPI a ser usados Materiales y equipos

A000@® -

e Comprobar la presencia de anomalias, tales como grietas, oxidacion, fugas y cualquier otro evento anormal.

e Comprobar el apriete de los cables de potencia y de los cables del regulador.

e Comprobar el estado de los aislantes de los cables de potencia y de los cables del regulador (exceso de
temperatura, roce).



9.3.4 Comprobar el estado de los bobinados

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
=} Cada 2500 horas.
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ ‘.‘go HD%, @ @ @ Herramienta "Megger" o similar a 500V CC.
Peligro

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

4l Antes de realizar la verificacién, desconectar el
Z regulador de voltaje (fig. A), el filtro de interferencias
de radio (fig. B), y cualquier otro dispositivo

%g i
St 7 & 7 . .
;ﬁ ﬁi conectado eléctricamente a los bobinados que
b SV deben verificarse.
=

man_ECO_002-100

Medir la resistencia de aislamiento a tierra.
El valor medido de la resistencia hacia tierra de todos los
bobinados debe ser mayor que 5MQ..

man_ECO_003-r01

4 Si el valor es inferior a 5SMQ, secar los bobinados con un chorro de aire caliente a 50-60°C. Dirigir el chorro
Z de aire en las entradas o salidas de aire del alternador.



9.3.5 Verificar el correcto funcionamiento del alternador

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
.-]:[- hed G Cada 2500 horas.
- -]
DPI a ser usados Materiales y equipos

QOO0V@

Comprobar que el alternador esta funcionando normalmente, sin ruidos o vibraciones anormales.
En presencia de ruidos y/o vibraciones, comprobar:

e El equilibrado del rotor.

El estado de los rodamientos del alternador. Si es necesario, sustituirlos (ver parrafo 9.4.1).
La alineacion de los acoplamientos.

La posible presencia de tensiones en el motor térmico.

La posible presencia de tensiones en los soportes antivibratorios.

Los datos funcionales (ver placa de identificacion del alternador parrafo 1.6).

9.3.6 Control de pares de apriete

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
i Cada 2500 horas.
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ ‘.@, @ @ @ LLave dinamométrica.
Peligro

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

e Verificar el estado de fijacion de los pernos (ver parrafo 9.6).
e Comprobar las conexiones eléctricas.



9.3.7 Limpieza externa e interna del alternador

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
hed Cada 15 dias
- -]
DPI a ser usados Materiales y equipos

- Aspirador industrial con filtro antipolvo

=- Cepillos antiestaticos

- Aire comprimido (no usar sobre partes activas de los
componentes enrollados, segun las indicaciones que
siguen).

Para la limpieza de las superficies externas e internas del alternador, se recomienda utilizar aspiradoras
industriales para evitar la acumulacion de polvo y residuos en las ranuras de los devanados, lo que podria
comprometer el aislamiento eléctrico.

Método de intervencion:

Para la limpieza de las superficies externas e internas del alternador, se recomienda utilizar aspiradoras
industriales para evitar la acumulacion de polvo y residuos en las ranuras de los devanados, lo que podria
comprometer el aislamiento eléctrico.

[ ]
Mantenimiento extraordinario

Ml |a frecuencia de la intervencion indicada se refiere a las condiciones ambientales criticas. Adaptar la
l frecuencia de acuerdo con las condiciones reales de uso.



9.4 Montaje mecanico (series 43 - 46)

Precaucién
Realizar el mantenimiento de rutina con precision y con la periodicidad indicada por el fabricante.

Advertencia

Todos los intervalos de mantenimiento se describen a continuacién haciendo referencia a un uso normal del
alternador. En caso de uso en condiciones mas severas (alta humedad, temperatura o polvo) deben llevarse
a cabo estos controles con mayor frecuencia.

9.4.1 Mantenimiento de los cojinetes y posible sustitucion

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
i < Cada 4000 horas.
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ ‘.@ @ ﬂ @ Tipo de grasa SKF LGMT2, o ENS o equivalentes.
Peligro

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

e Comprobar el estado de los cojinetes.
e Engrasar el cojinete, si estd equipado con engrasador.

Tabla lubricacién cojinetes

NPE 32 |Standard - 6305.2RS1 C3 - - - -
NPE 34 |Standard - 6311.2RS -( - (™ - -

* Los cojinetes sellados: mantenimientos no son necesarios durante todo el periodo de operacién; en condiciones
normales de funcionamiento tienen una vida util de unas 30.000 horas.

** En condiciones normales de funcionamiento los cojinetes engrasables tienen una vida Gtil de aproximadamente
40.000 horas

Para una posible sustitucion, seguir las instrucciones indicadas en el parrafo 9.5.3.

4l Es obligatorio verificar, en todas las maquinas equipadas con engrasador, que se respeten los intervalos de
Z lubricacion requeridos. De hecho, los rodamientos reengrasables SOLO necesitan funcionar si estan
adecuadamente lubricados.



9.4.2 Control del estado de los devanados Y fijacién del puente de diodos

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad

ket Cada 8000 horas / 1 afio.
DPI a ser usados Materiales y equipos

@ 0 @ ‘Equipos de taller.

Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Retirar la rejilla posterior del alternador para la inspeccion visual de los bobinados y para el control de fijacion del
puente diodos.

Si los bobinados estan sucios o grasosos, limpiar con aire comprimido.

En el caso en el que se detecta otro tipo de problemas, se debe proceder con el desmontaje del alternador para su
resolucion.

9.4.3 Copia de las alarmas del regulador digital

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
i Cada 8000 horas / 1 afio.
DPI a ser usados Materiales y equipos

'PC + interfaz + sotware dedicado.

Peligro @ 0

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Los reguladores digitales Mecc Alte estan equipados con un conector especial desde el cual se pueden descargar
los datos relativos a las alarmas registradas.
Descargar estos datos para verificar la posible presencia de anomalias vy, si las hay, para proceder a su resolucion.



9.4.4 Limpieza de los bobinados

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
Cada 20.000 - 25.000
- -]
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ 0 @ ‘Equipo para la limpieza.

Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Precaucioén
Si el sistema esta funcionando en ambientes con mucho polvo, las operaciones de limpieza deben
realizarse con mayor frecuencia.

o
La limpieza debe realizarse con productos adecuados.

Proceder con el desmontaje del alternador para su limpieza general.

En esta ocasién se recomienda también de proceder con la sustitucidon de los cojinetes para una optimizacién de
las operaciones de mantenimiento para todo el grupo.

Los bobinados se pueden limpiar con un chorro de agua caliente a baja presion y a una temperatura no superior a
80°C, o utilizando solventes adecuados de alto grado de evaporacién aptos para la limpieza de bobinados
eléctricos.

Tales disolventes permiten una limpieza adecuada sin afectar el grado de aislamiento del bobinado.

Después de la limpieza, se recomienda comprobar que no hay sefales de sobrecalentamiento y posibles trazas de
carbonizacion.

Después de realizar el secado, en torno a 60-80°C, se debe volver a comprobar la resistencia del aislamiento del
bobinado.

Si se observa una degradacion del barnizado de los bobinados, aplicar otro barnizado.



9.5 Mantenimiento en caso de fallo

9.5.1 Montaje/reemplazo del ventilador

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l-.
"]
DPI a ser usados Materiales y equipos
Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Procedimiento de Desmontaje del Ventilador

1. Quitar posibles tornillos de balanceo de los agujeros
periféricos.

2. Desenroscar completamente el tornillo M8 central.

3. Retirar el anillo Seeger con alicates apropiados,
evitando deformaciones.

4. Extraer el ventilador del eje con precaucion, usando
extractores mecanicos si fuera necesario.

5. Retirar la chaveta del eje y guardarla en lugar seguro
para el montaje posterior.

y 6. Quitar toda la tornilleria de las abrazaderas del
ventilador e inspeccionar visualmente los puntos de
fijacion.

Procedimiento de Montaje del ventilador

1. Introducir (sin fijar) la tornilleria en las
correspondientes abrazaderas del ventilador,
verificando que cada tornillo gira libremente en su
alojamiento.

. Montar la chaveta en el eje, asegurandose de que
esté correctamente alojada en la ranura. Colocar el
ventilador sobre el eje haciendo coincidir la ranura del
ventilador con la chaveta, hasta apoyarlo contra el
tope mecanico.

. Colocar el anillo Seeger en su alojamiento
correspondiente del eje, comprobando su correcto
encaje para garantizar el bloqueo axial del ventilador.

. Apretar los tornillos M8 y apretarlos con llave
dinamomeétrica con par de 12,5Nm +5 %.

. Proceder al balanceo dinamico del conjunto giratorio
insertando tornillos de equilibrado en los orificios
previstos del ventilador.

Si es necesario, repetir la insercion en otros agujeros
hasta alcanzar el valor de balanceo previsto.

6. Sino es posible obtener el balanceo prescrito solo
con los tornillos, aplicar pasta de equilibrado sobre la
superficie interna del ventilador en las zonas
oportunas.

ins_NPE-C_054-100




9.5.2 Verificacion y eventual sustitucion del puente de diodos

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l-.
-
DPI a ser usados Materiales y equipos
Peligro

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

lay_NPE_001-100

Los alternadores de la serie NPE montan diodos tipo botdn sobre un puente de diodos desmontable (T30), dividido
en tres sectores.

En el caso del puente T30, cada diodo individual se puede comprobar muy facilmente con un multimetro
configurado especificamente para pruebas de diodos; desconecte completamente los tres sectores y verifique
cada diodo (2 por sector) en ambas direcciones. En caso de una o varias averias, se aconseja sustituir el puente
completo. Al volver a montar el puente se recomienda apretar los tornillos correspondientes con los pares de
apriete correctos (parr. 9.6) y respetar las polaridades (figura arriba para ECP 28-30-32-34, figura Ay B para ECP
3-4-28- 30).

Para facilitar el acceso a los diodos, se recomienda quitar el rotor si la maquina no esta acoplada al motor, o quitar
el escudo trasero. En el ultimo caso, simplemente desenrosque las varillas de unidn y use un extractor especial
para quitar el escudo.

En el caso de maquinas 3-4-28-30 con diodos de botén, seguir el siguiente procedimiento para su verificacion.
Equipo necesario:

A. bateria de 12V

B. Lampara de 12V-21W (o alternativamente 6.8Q - 30W de resistencia)

C. voltimetro (por ejemplo, un multimetro configurado en la escala VOLT d.c)

<l Antes de llevar a cabo las siguientes operaciones, desconecte los dos cables que conectan el rotor
Z principal al puente de diodos (+y -).



Prueba de diodos en el polo "negativo"

-) conecte los instrumentos como se muestra en la figura A

-) fije el cable conectado a la lampara al terminal negativo del puente como se muestra en la figura A

-) conecte el terminal " Probe " (Y) a los puntos A1, A2 y A3 en secuencia para verificar |

Prueba de diodos en el polo "positivo"

-) conecte los instrumentos como se muestra en la figura B

-) fije el cable conectado al negativo de la bateria al terminal positivo del puente como se muestra en la figura B
-) conecte el terminal " Probe " a los puntos A4, A5 y A6 en secuencia para ve



9.5.3 Desmontaje mecanico para inspeccion

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l-.
- -]
DPI a ser usados Materiales y equipos
Peligro

Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Resumen del procedimiento de desmontaje.

Tapa anterior Para quitar la tapa anterior golpear suavemente con un martillo de goma.

Rotor El rotor se extrae del frente; Al realizar esta operacion, asegurese de que no se caiga.
4l Durante esta operacion hay que tener mucho cuidado de que no se dafien los
l bobinados del rotor.

Tapa posterior Para desmontar la cubierta posterior, debe estar asegurada a un sistema de elevacion
adecuado y debe usarse un extractor.
Con el extractor, el eje debe empujarse hasta que el rodamiento salga
l completamente de su asiento.

Inspeccién general Examinar todas las partes (bobinados: excitatriz, auxiliar, estator y rotor) para comprobar la
presencia de dafios.

o
Particularmente examinar con atencion la integridad de los conectores de crimpado.

Inspeccién del estator e Hacer una inspeccion visual del estator y de la carcasa.
/ carcasa e Eliminar cualquier suciedad o polvo.
e Reparar cualquier dafo a los bobinados.
e Inspeccionar los extremos de los cables y asegurar que cumplen con las normativas
aplicables.

Inspeccion eje Examinar el eje y los alojamientos de las chavetas para detectar cualquier signo de
corrosion, rebabas o desgaste. Limpiarlos y, si es necesario, lijarlos.
Si el grado de desgaste en el eje es demasiado elevado, llevarlo a un centro de
l servicio para su reparacion o sustitucion.



Desmontaje cojinetes e Los cojinetes se desmontan usando extractores especiales.
anterior / posterior e Las dimensiones de los cojinetes deben ser medidas cuidadosamente para verificar la
presencia de un desgaste excesivo.
e En presencia de un desgaste excesivo o de ruidos / vibraciéon anormal, proceder a su
reemplazo.

Pruebas eléctricas Comprobar los terminales de los cables y verificar que aseguren un buen contacto.
Comprobar que no hay signos de corrosion y/u oxidacion.
Comprobar la integridad del revestimiento del cable. Si presenta signos de dafio, reparar o
sustituir el cable.
Con la ayuda de instrumentos adecuados, compruebe la resistencia, la continuidad y el
aislamiento de los siguientes devanados (ver par. 9.5.9):

Estator principal.

Bobinado auxiliar.

Rotor principal.

Estator excitatriz.

Rotor excitatriz.

Sensores de temperatura (si estan presentes).

erificar también la integridad de los diodos y varistores.

[ ]
Todos los instrumentos de medicion deben estar calibrados.

< o0 0 0 0 0

Comprobaciones de Comprobar la resistencia de aislamiento de los siguientes bobinados:

aislamiento Estator principal: e Entre las fases y entre fases y tierra.
e Entre las fases y el bobinado auxiliar.
e Entre el bobinado auxiliar y tierra.

Rotor principal y rotor excitatriz: e Entre bobinado y tierra.

Estator excitatriz: e Entre bobinado y tierra.

El AVR se puede comprobar en el banco de pruebas o durante la prueba de funcionamiento
de la maquina.

Ver parrafo 9.5.9

Los bobinados internos de la maquina pueden requerir una limpieza a fondo. Use un
disolvente adecuado o agua caliente. Secarlos y, si es necesario, barnizar de nuevo.




Procedimiento detallado de desmontaje

1) Retire la cubierta de la caja de terminales y la parrilla
trasera.

ins_NPE-C_006-100

2) Corte las bridas de los cables del regulador, luego
retire los cables amarillo y azul. Deslice estos cables a
través del orificio del cable.

ins_NPE-C_009-100

3) Quitar los tornillos de fijacion del coperchio anterior.

ins_NPE-C_007-100



4) Retire la cubierta frontal con la ayuda de un martillo de
goma. Observe en la imagen lateral que la alineacién entre
las cubiertas y la carcasa se marcé previamente con un
marcador.

ins_NPE-C_008-100

5) Introducir un tornillo en el orificio posterior del eje y,
usando un extractor, empujar el eje hasta que el cojinete
salga completamente del alojamiento en el coperchio
posterior.

ins_NPE-C_010-100

6) Tras desenroscar los tornillos de fijacion del coperchio
posterior, retirar dicho coperchio con ayuda de un martillo y
un cilindro de cobre o aluminio.

| ins_ECP-C_011-00

7) Extraiga el rotor tirando de él manualmente. Al hacer
esto, coloque bloques de madera de grosor adecuado
debajo de los discos para soportar el rotor.

ins_NPE-C_012-100



8) Tan pronto como sea posible, coloque una correa suave
alrededor del paquete del rotor, luego continde extrayendo
el rotor, mueva la cuerda hasta encontrar el punto de
equilibrio. Luego levante el rotor y coléquelo en un lugar
seguro.

9) Con un extractor adecuado, retire el rodamiento del eje.
Desconecte los dos cables que provienen del rotor
principal del rotor del excitador, retirandolos del rotor del
excitador. Retire el rotor del excitador con un extractor
normal.

ins_ECP-C_014-100

10) Retire los tornillos de fijacidn del estator del excitador.

ins_ECP-C_016-100

11) Usando una palanca apropiada, retire el estator del
excitador.

ins_ECP-C_017-100



9.54 Montaje mecanico

Montaje de cojinetes Calentar los cojinetes en una herramienta especial a induccion.

de recambio Colocarlos en el eje enviandolos a descansar contra el apoyo.
4l | a temperatura de calentamiento no debe superar el limite impuesto por el
l fabricante.
Rotor

o
Volver a montar el rotor con especial cuidado para evitar dafios en los bobinados.

Tapa anterior

Para montar la tapa anterior golpear suavemente con un martillo de goma.

Tapa posterior

Durante el montaje, comprobar la tension de los cables del estator excitatriz para evitar
dafos en los cables mismos.

Tirantes / pernos de
fijacién

Para montar los tirantes y pernos de fijacién utilizar nuevas arandelas y apretar con el par
correcto.

En el caso de alternadores de dos cojinetes, una vez montados, girar manualmente para
asegurarse de que no hayan obstrucciones y ruidos anormales.

En el caso de alternadores de un solo cojinete, esta comprobacion debe llevarse a cabo
durante la prueba, después del acoplamiento con el motor de accionamiento.

Procedimiento de montaje

1) Colocar un nuevo estator excitatriz sobre los pies del
coperchio posterior con los cables amarillo-azul
correctamente orientados hacia la parte superior del
coperchio (ver imagen lateral), luego golpear en tope el
estator con martillo de goma. Insertar los tornillos y
apretarlos segun 9.6.

ins_ECP-C_018-00



2) Usando una prensa, introducir un nuevo rotor excitatriz.
Alternativamente, puede calentarse a 110°C y
empujarlo hasta el tope. Hacer pasar luego los cables
del rotor principal por el orificio del rotor excitatriz y
fijarlos al puente de diodos respetando la polaridad
correcta.

ins_ECP-C_019-r00

Precaucion
Usar guantes anti-escaldaduras.

3) Calentar un nuevo rodamiento a 110 °C.

Ver par. 9.4.1

4) Usando guantes antipelladura adecuados, empujarlo
sobre el eje hasta que alcance el tope. Esperar a que el
rodamiento se enfrie antes de proceder al montaje de la
maquina.

5) Enganchar el coperchio posterior a un dispositivo de
elevacion adecuado, volver a insertar los cables
amarillo y azul en el orificio pasacables correspondiente
y colocar el coperchio posterior en su alojamiento.

ins_ECP-C_023-100




6) Elevar el rotor usando una correa blanda, luego
introducirlo en el estator y empujarlo hasta alinear los
paquetes magnéticos del estator y rotor.

ins_NPE-C_022-100

7) Atornillar una barra roscada en el orificio posterior del
eje y enroscar una tuerca en el otro extremo,
interponiendo una brida adecuada entre la tuerca y el
coperchio posterior. Luego apretar la tuerca hasta que
el cojinete del eje haga tope contra su alojamiento en el
coperchio posterior.

ins_ECP-C_024-100

8) Volver a colocar el coperchio anterior. Alinear las
marcas hechas previamente entre el coperchio y la
carcasa, luego reatornillar los tirantes. Reconectar los
cables amarillo y azul al regulador y sujetarlos con
bridas. Finalmente, reinstalar la rejilla posterior y el
coperchio de la caja de bornes.

ins_NPE-C_025-100



9.5.5 Pérdida del magnetismo residual (re-excitacién de la maquina)

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l'.
-
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ 0 @ - Bateria, cables eléctricos y resistencia.

Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

El siguiente procedimiento es aplicable a los alternadores equipados con regulador electrénico y debe aplicarse en
el caso de que el alternador no se autoexcite (en tal condicién, aun girando a la velocidad nominal, no hay tension

en los terminales principales del alternador):

“?
e
i muma’-‘g
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e Con el alternador parado, retirar la tapa de la caja de bornes.

e Usar dos terminales conectados a una bateria de 12 V CC, posiblemente en serie con una resistencia de 5 Q.

e Identificar, con la ayuda de los diagramas de cableado suministrados por Mecc Alte, los terminales "+" y "-" del
regulador electronico.

e Arrancar el generador.

e Aplicar por un instante los dos terminales a los bornes previamente identificados haciendo especial atencién de
respetar las polaridades (terminal "+" del regulador con terminal "+" de la bateria, terminal "-" del regulador con
terminal "-" de la bateria).

e Comprobar con un voltimetro o relativa instrumentacion del cuadro, que el alternador genera la tensién nominal
indicada en la "placa de identificacion" del alternador.



9.5.6 Comprobacion y sustitucion del regulador de tensién

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l'.
-
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ 0 @ ‘Equipos de taller.

Peligro
Desconectar el alternador de fuentes de energia. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado de
sus fuentes de energia.

Los alternadores estan equipados con regulador de voltaje automatico; Hay dos tipos de regulador: DSR, DER1.
El suministro estandar incluye el DSR.

[
DER1 se puede montar a pedido del cliente.

Ml En el caso de problemas de regulacion de voltaje no imputables a una equivocada calibracion de los
potencidmetros VOLT, STAB, Hz y AMP y/o al sistema (maquina final + carga), seguir el siguiente
procedimiento para una revision completa de la integridad del regulador de voltaje .

Inspeccién visual del regulador

[
No modificar la posicion de los potenciémetros VOLT, STAB, Hz y AMP antes de anotar su posicion.

Controlar especialmente:

Dafos mecanicos de varios tipos.

Estado de los fusibles.

Integridad de las conexiones eléctricas.

Posible presencia de componentes eléctricos quemados.

Presencia en los potenciometros Hz y AMP de proteccién de silicona.

Verificar resistencia SCR y diodo de recirculacion

Antes de realizar esta prueba, asegurarse de que el fusible esta insertado y en buen estado.

e Diodo de recirculacion: esta funcionando si la prueba de diodos realizada entre el pin 1y 2 da éxito positivo.

e SCR: esta funcionando si se ha medido una resistencia de varios cientos KOhmios entre el pin 1y 8 (en el
DSR) o entre el pin 1y 12 (en el DER1).

La medida de resistencia cercana a cero evidencia un fallo del SCR.

Una causa del dafio de estos componentes puede ser un cableado incorrecto del regulador al alternador.

Copiar datos y alarmas desde el regulador

Con el fin de no crear nuevas alarmas, la copia de datos y alarmas existentes en el regulador (file .dat y .alr) debe

ser realizada alimentando el regulador con una tensién continua adecuada, de acuerdo con los diagramas de

abajo.



) L a fuente de alimentacion y el funcionamiento correctos del software se indican mediante un LED verde
parpadeante con un periodo de 1 segundo. Si el LED no se enciende, intente apagar el sistema y volver a
encenderlo.

Prueba en banco estatico (ver par. 9.5.7 y 9.5.8)

{ | usB2DxR f
Interface

UsB2DxR
. Interface

e
USB2DxR T __JUSB
cable f//\ T

N =

[TINTNTNITITN EM@

12 [345 67 8 910111213 14 1516 17 8 19 20 21 22

= DER1
Feeding
Voltage

L————————® 48vdc
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e Ajustar la posicion de los potenciometro VOLT, STAB, Hz y AMP, leyendo los correspondientes parametros
L[32], L[33], L[34] y L[35] y los parametros de estado, leyendo L[36], L[37], L[38] y L[39].

e Comprobar el funcionamiento correcto de los potenciémetros VOLT, STAB, Hz y AMP girandolos
completamente en sentido antihorario y horario, el valor de los parametros L[32], L[33], L[34] y L[35] debe ser
64 en un sentido y 32760 en el otro.

e Ajustar el parametro L[41]; con el potencidmetro externo no conectado se debe leer un valor igual a 16384; de
lo contrario, el circuito relativo al potencidmetro externo esta dafado.

e Prueba ajuste de tensidn: establecer los potenciometros VOLT, STAB y Hz en la muesca 6, a continuacion girar
el potenciometro AMP totalmente en sentido horario. Leer los parametros L[43] y L[44].

Rotando en sentido antihorario o horario el potenciometro VOLT, el valor del parametro L[43] debe disminuir o

aumentar, respectivamente.

Verificar y confirmar el siguiente comportamiento: si el valor L[43] es mayor que L[44], la luz de la bombilla de

prueba estatica debe aumentar.

Sin embargo, si el valor de L[43] es menor de L[44], la luz de la bombilla debe disminuir hasta apagarse.

La bombilla representa la carga ficticia conectada entre los conectores 1 y 2 del regulador digital.

e Prueba proteccion AMP: ajustar los potenciometros STAB y Hz en la muesca 6, luego girar el potenciémetro
AMP totalmente en sentido horario; a continuacion, girar el potenciémetro VOLT de manera que L[43] sea
mayor que L[44], la bombilla esté prendida y ninguna alarma activa.

Leer el parametro L[45] y ajustar el potenciometro AMP (leer el parametro L[35] para los reguladores con SN en

placa amarilla, o L[55] para los reguladores con SN en placa azul) a un valor inferior al del parametro L[45]

previamente leido. Verificar la intervencion de la proteccion AMP (alarma 5).



Una vez establecido que el regulador debe ser reemplazado, proceder de la siguiente manera:

e Desconectar todos los cables de conexion en los
terminales.
e Desatornillar los tornillos de fijacién del regulador.

e Colocar el nuevo regulador en el lugar previsto.

e Fijar el nuevo regulador con los tornillos previamente
recogidos.

e \olver a conectar todos los cables a la caja de bornes
del regulador utilizando, si es necesario, los diagramas
suministrados por Mecc Alte

ins_ECO_005-r00
En el caso de que se noten comportamientos anormales, favor consultar el manual especifico del regulador o
contactar con el servicio de asistencia técnica Mecc Alte



9.5.7 Prueba y configuracion en banco del DSR

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l'.
-
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ 0 @ ' PC + interfaz+software.

Peligro

Desconectar las fuentes de energia del alternador. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado
de sus fuentes de energia. Desconectar el regulador y conectarse a un ordenador segun los diagramas
abajo. Las operaciones de verificacion de funcionamiento o ajuste de parametros pueden ser mas faciles si
se realiza en el banco en vez de con el regulador dentro de la caja de bornes.

Precaucién

Debido a que algunas partes del DSR que trabajan con alto potencial no estan aisladas, para seguridad del
operador es necesario que la fuente de alimentacion esté aislada de la red eléctrica, por ejemplo a través
de un transformador.

Precaucién

El uso de estos tipos de conexioén esta reservado a personal cualificado capaz de evaluar los riesgos que
conlleva el trabajo en piezas con tensiones elevadas y que tienen una comprension completa de los
contenidos del manual.

Los esquemas de conexién del DSR y del interfaz de comunicacion USB2DxR se dan en las figuras (A), (B) o (C),
en este parrafo de acuerdo con la funcién deseada y la tensién de alimentacién disponible.

USB2DxR {7}
P Interface ﬂ{l

JuSB2DXR [~TTor—
=/, cable

Alimentacion DSR 48V CC para descarga de alarmas sin
correr el riesgo de cambiar el contenido de la EEPROM a
causa de las pruebas.
4l No se requieren otras conexiones que la fuente de
l alimentacion.
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E USB2DxR:
e ] ~ . f Interface
[ ————

Alimentacién DSR 70-140Vac para prueba y ajuste.

4l | a carga ficticia entre los terminales 1y 2, el
Z sensing en el terminal 7 y el puente entre los

terminales 6 y 3 del DSR.

—_C[ Feedi
Voltage
- 70Vac-140Vac
Dummy load
2307240V - 40W

dis_ECO_003-100

e
7 Alimentaciéon DSR 140-270Vac para prueba y ajuste.

4l | a carga ficticia entre los terminales 1y 2, el
l sensing en el terminal 5 y el puente entre los
terminales 3 y 4 del DSR.

__(:[ Feeding 3\
Voltage
— 140-270Vac
Dummy load
2301240V - 40W

dis_ECO_004-100




9.5.8 Prueba y configuracion en banco del DER 1

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad
l'.
-
DPI a ser usados Materiales y equipos
@ @ @ PC + interfaz+software.
Peligro

Desconectar las fuentes de energia del alternador. El motor de accionamiento debe ser detenido y aislado
de sus fuentes de energia. Desconectar el regulador y conectarse a un ordenador segun los diagramas
abajo. Las operaciones de verificacion de funcionamiento o ajuste de parametros pueden ser mas faciles si
se realiza en el banco en vez de con el regulador dentro de la caja de bornes.

Precauciéon

Debido a que algunas partes del DER1 que trabajan en alto potencial no estan aisladas, para seguridad del
operador es necesario que la fuente de alimentacion esté aislada de la red eléctrica, por ejemplo a través
de un transformador.

Precaucion

El uso de estos tipos de conexioén esta reservado a personal cualificado capaz de evaluar los riesgos que
conlleva el trabajo en piezas con tensiones elevadas y que tienen una comprension completa de los
contenidos del manual.

Los diagramas de conexién del DER1 y del interfaz de comunicacion USB2DxR se dan en las figuras (A), (B) o
(C), en este parrafo en base a los tipos de fuentes de alimentacion disponibles.

ﬁéﬂ\%ﬂiﬁéﬂ%ﬁ

1
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Alimentaciéon DER1 48V CC para descarga de alarmas sin
correr el riesgo de cambiar el contenido de la EEPROM a
causa de la prueba.

No se requieren otras conexiones que la fuente de

alimentacion.
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Dummy load
230/240V - 40W

DER1
Feeding Voltage
75Vac-150Vac
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230/240V - 40W

@ Feeding Voltage
Dummy load 150Vac-270Vac
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Alimentacion DER1 75-150Vac para prueba y ajuste.
4l | a carga ficticia entre los terminales 1y 2, el
Z sensing en el terminal 6 y los puentes entre los
terminales 8y 9,7y 15,12y 16, 19y 22.

Alimentaciéon DER1 150-270Vac para prueba y ajuste.
8 | a carga ficticia entre los terminales 1y 2, el
l sensing en el terminal 4 y los puentes entre los
terminales 5y 14,12y 17,19y 22.




9.5.9 Prueba tensién bobinados del estator principal

Tipo de intervencion Ejecutante Periodicidad

Materiales y equipos
‘ Instrumentos eléctricos.

lay_ECP-C_003-r00

Con el uso de un multimetro, comprobar las tres fases (tanto L-L que L-N).

En vacio la tension debe ser equilibrada en las tres fases, con una tolerancia de £ 1%.

Si el voltaje esta desequilibrado, esto indica un problema en el bobinado principal del estator.

Sin embargo, si el voltaje esta equilibrado sobre las tres fases, entonces el bobinado del estator no presenta
problemas.

Si el voltaje es menor del 15% en comparacion al valor nominal, puede haber un problema en el regulador, en el
puente de diodos rotativo o en el bobinado de la excitatriz.



9.5.9.1

Prueba de resistencia/continuidad

dis_GEN_001-100

Estator principal

Medir con un instrumento adecuado la
resistencia/continuidad de fase 1-2, 3-4, 5-6, 7-8, 9-10 y
11-12.

Verificar también la resistencia/continuidad del bobinado
auxiliar entre los dos cables rojos que salen del estator
principal.

Para valores ver par. 2.3

dis_GEN_006-100

Rotor principal
Medir la resistencia/continuidad del rotor principal con un
multimetro.

Para valores ver par. 2.3

o]

dis_GEN_002-100
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Estator excitatriz

Medir la resistencia/continuidad del bobinado estator
excitatriz entre el cable positivo (amarillo) y negativo (azul)
con un multimetro.

Para valores ver par. 2.3

Rotor excitatriz
Medir la resistencia/continuidad del bobinado rotor
excitatriz entre fase y fase con un multimetro.

Para valores ver par. 2.3



9.5.9.2 Prueba de aislamiento

Estator principal
) Desconecte todos los cables del regulador de voltaje y la
= conexion entre neutro y tierra antes de realizar esta
prueba.

La medicién debe realizarse con un medidor de
aislamiento (megdéhmetro) a 500 V.

Verificar el aislamiento entre las fases, entre fases vy tierra,
entre el auxiliar y las fases y entre el auxiliar y tierra.

Ml Para estos alternadores, el valor minimo de
Z resistencia de aislamiento es de 5 MQ.

Si la resistencia de aislamiento medida es menor, el estator
debe limpiarse o impregnarse y repintarse con pintura gris
EG43 y luego secarse a 50-60 °C.

Si después de estas operaciones el valor sigue siendo
bajo, el estator debe ser rebobinado o reemplazado.

dis_GEN_001-100

Rotor principal
La resistencia de aislamiento se mide entre fase y tierra
utilizando un medidor de aislamiento (megéhmetro).

Ml Para estos alternadores, el valor minimo de
Z resistencia de aislamiento es de 5 MQ.

Si la resistencia de aislamiento medida es menor, el rotor
debe limpiarse y, si es necesario, impregnarse, y luego
secarse a 50-60 ° C.

Si después de estas operaciones, el valor se mantiene

s cen oo | D@jo, entonces el rotor debe ser rebobinado o
reemplazado.




Estator excitatriz
La resistencia de aislamiento se mide entre fase y tierra
utilizando un medidor de aislamiento (megéhmetro).

- Ml Para estos alternadores, el valor minimo de
Z resistencia de aislamiento es de 5 MQ.

Si la resistencia de aislamiento medida es menor, el estator
se debe limpiar y, si es necesario, volver a pintar con
pintura gris EG43, y luego secar a 50-60 ° C.

Si después de estas operaciones el valor se mantiene

s cen oo | D@jo, entonces el estator debe ser rebobinado o

reemplazado.

Rotor excitatriz
La resistencia de aislamiento se mide entre fase y tierra
utilizando un medidor de aislamiento (megéhmetro).
Sl Para estos alternadores, el valor minimo de

l resistencia de aislamiento es de 5 MQ.
Si la resistencia de aislamiento medida es menor, el rotor
debe limpiarse y, si es necesario, impregnarse, y luego
secarse a 50-60 ° C.
Si después de estas operaciones, el valor se mantiene
s cen o0 | DAjo, entonces el rotor debe ser rebobinado o

reemplazado.



9.6 Torsiones de apriete generales

9.6.1 Serie NPE 32

Tapa anterior M10 X 40 CL.8.8 35 1
Caja de bornes M6 x 20 CL.8.8 9 3
Tapa posterior M10 x 50 CL.8.8 35 6
Abrazadera de fijacion del ventilador M8 x 30 CL.8.8 12.5 12
Fijacion del estator excitatriz 20 mm M8 X 70 CL.8.8 21 13
Regulador M4 x 25 CL.4.8 14 17
Rejilla posterior M6 X 16 CL. 8.8 9
Fijacion caja bornes a la carcasa M6 X 16 CL. 8.8 9
Fijacion del puente de diodos M5 x 12 CL.4.8 3.3
Fijacion del puente de diodos M5 x 16 CL.48 14
Fijacion de nglefzrissde la caja de M6 x 16 CL 838 9
Fijaciéon del soporte del regulador M6 x 16 CL.8.8 9
Masa sobre carcasa M6 x 16 CL. 8.8 9
Masa en coperchio posterior M6 x 16 CL. 8.8 1.5
Escuadra del rotor (solo para 4 M5 x 40 CL 8.8 35
polos)
Fijacion del estator principal a M6 x 16 CL 6.8 125 + 5%
carcasa
e
Volante 62 M10 x 30 CL. 8.8 50 + 10% 9
Volante 7% M10 x 30 CL. 8.8 50 + 10% 9
Volante 8 M12 x 30 CL. 8.8 90 + 10% 9
Volante8 M10 x 30 CL.8.8 50 9
Espaciador de aluminio
Volante 10 M12 x 30 CL. 8.8 90 + 10% 9
Volante 10 M10 x 30 CL.8.8 50 9
Espaciador de aluminio
Volante 11.5 M10 X 40 CL. 8.8 50 + 10% 9




9.6.2 Serie NPE34

Fijacion de brida M10 X 40 CL. 8.8 48 8
Fijacion del coperchio posterior M14 X 50 CL. 8.8 140 £ 10% 8
Fijacion del estator excitatriz M8 X 130 CL.8.8 21 7
Rejilla posterior M6 X 16 CL. 8.8 9 /

Bloque de bornes M8 X 20 CL.8.8 21 /
Fijacion caja bornes a la carcasa M6 X 16 CL. 8.8 9 /
Caja de bornes M6 X 16 CL. 8.8 9 /

Tapoén de la puerta del regulador M6 X 16 CL.8.8 9 /
Masa sobre la carcasa M6 X 16 CL. 8.8 9 /
Masa en la pata M8 X 25 CL.8.8 21 /
Fijacion ventilador M8 X 30 CL. 8.8 12.5 16
Regulador M4 X 25 CL.4.8 1.5 /
Volante|10 M10 X 35 CL. 8.8 48 14
Volante|11.5 M10 X 35 CL. 8.8 48 14

Fijacion del cubo M12 X 50 CL.12.9 140 /

Fijacion dispositivo de paralelo M4 X 16 CL.4.8 1.5 /
Fijacion mterFf)aE\izradlZIglsposmvo de M4 X 25 CL 48 15 /
Bloque bornes para accesorios M3 X 20 CL.4.8 0.5 /
Aislador de dispositivo paralelo M6 X 16 CL.8.8 7 /
Bloque de terminales para opcional M6 X 16 CL.4.8 9 /
M5 X 16 1.7 /

Puente para PTS M5 X 12 17 ]




9.7 Pares de apriete de los discos

En caso de sustitucion de los discos, se indican los respectivos pares de apriete (fijacion discos al manchon).
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/
Ml
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e
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6% 30.2 M10x30-8.8 / 48 /
7 30.2 M10x30-8.8 / 48 /
8 62 M12x30-8.8 M10x30-8.8 90 -48 /
10 53.8 M12x30-8.8 M10x30-8.8 90 - 48 /
1% 39.6 M10x40-8.8 / 48 /

10

53.8

M10x35-8.8

M12x50-12.9

48

140 £10%

1%

39.6

M10x30-8.8

M12x50-12.9

48

140 +10%

9.8 Pares de apriete de la regleta de bornes

M6
M12

NPE 32
NPE 34

6+7%
21+ 7%
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10 Gestione allarmi DSR / DER1

El estado de las alarmas activas se muestra en la ubicacion 38 que puede ser leida a través de USB.
El indice de los bits que tienen un valor de 1 corresponde a la alarma activa.
Si el regulador esta funcionando normalmente (ninguna alarma activa) el bit B11 sera alto.

1 Suma de comprobacién EEPROM Restablecer datos por defecto,
Bloqueo

2 Sobretension APO

3 Subtensién APO

4 Cortocircuito APO, corriente maxima, Bloqueo

5 Sobrecorriente de excitacion APO, Reduccién de la corriente de
excitacion

6 Baja velocidad APO, Rampa V/F

7 Sobrevelocidad APO

8 Subexcitacién / Pérdida de APO

excitacion

Durante el funcionamiento normal, un indicador LED montado en la tarjeta parpadea con un periodo igual a 2 seg.
y ciclo de trabajo del 50%.

En caso de intervencién o sefales de algunas alarmas, se dan diferentes modos de parpadeo, como se muestra
en la figura siguiente.

| LeD

ok LED ON LED OFF j LED ON |

s QOOO0000 DDDDDDD}]DDDDDDD .

SHORT CIRCUIT : |

DDDDDDD% qooooog .
wewsvssos| [T I

STOF

Allarm intervention 1 e t[sed
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10.1 Alarmas del regulador digital DSR/DER1
-~ DESCRPCIONALARMAS

N.

Descripcion evento

Accién

Cadigo control EEPROM
incorrecto

Se comprueba al arranque (después del reset del DSP y la
inicializacion de periféricos).

Las acciones llevadas a cabo son: sefalizacién, carga de los ajustes
por defecto, memorizacion en la EEPROM y el bloqueo del
regulador.

Cuando se enciende de nuevo, si la memoria EEPROM es
defectuosa, se repite la alarma, de lo contrario, el regulador
comienza a trabajar con los parametros por defecto.

Sobretension

La sobretension se calcula utilizando una mascara apropiada, en
funcion de la velocidad, y se inhibe durante los transitorios, por 2
seg.

La alarma no implica cambios en el parpadeo del LED, activa la
salida APO y se memoriza.

Puede ser causado o por condiciones de funcionamiento anormales
(tales como sobrevelocidad o carga capacitiva), o de algun fallo en
el regulador.

La alarma de sobretensién se activa sé6lo en caso de que el angulo
ya se ha reducido a cero y entonces el control de la tension de
salida se ha perdido.

En la mascara para calcular el umbral se fija en un 5% por encima
del valor nominal.

Subtensién (@ wN)

La alarma no implica cambios en el parpadeo del LED, activa la
salida APO y se memoriza.

La subtensién se calcula mediante una mascara apropiada que es
funcion de la velocidad (visible en la descripcién alarma de
sobretensién), el umbral se establece en 5% por debajo del valor
nominal; Interviene sélo por encima del umbral de la alarma de baja
velocidad, en la practica es inhibido por esta.

Es también inhibido en el caso de la intervencién de la alarma
"sobrecorriente de excitacion" y durante los transitorios.

Cortocircuito

La alarma se desactiva por debajo de 20 Hz, la activacion de la
accion se muestra y se memoriza.

El tiempo de corto tolerado va de 0,1 a 25,5 segundos (programable
en pasos de 100ms); luego, el regulador, después de guardar DD y
TT, se pone en bloqueo e informa del estado de STOP.

Con el parametro "tiempo en corto" puesto en cero, el bloqueo se
deshabilita.

La reduccion del angulo puede provocar una caida de la excitacion,
con sucesivo apagado y posterior reinicio del regulador y luego una
repeticidn del ciclo.

Sobrecorriente de excitacion

Esta alarma no solo tiene la funcién de sefializacion de una
condicién de excesiva acumulacion de calor en la excitatriz, mas
tiene una funcidn activa en la eliminacion de la causa.

De hecho, ocurre un anillo de regulacion que toma el control
después de superar un umbral; la accién implica la reduccion de la
corriente de excitacion y por tanto de la tensién de salida.

El parametro disponible es el "umbral”, que determina, al final, el
valor de equilibrio en el que el sistema se estabiliza.

La alarma es sefalizada y memorizada.

Para la calibracion ver el parrafo "Sobrecorriente de excitacion.”



Baja velocidad

Esta alarma también aparece en el arranque y la parada.

Por debajo del umbral esta presente la rampa V/F.

La alarma no produce la memorizacion de datos en la memoria
EEPROM.

El umbral de intervencion de la alarma depende del estado del
puente 50/60 (hardware o software) y de la posicion del trimmer Hz
o del valor del parametro 21.

Sefalizacién (inmediata) y activacion de la rampa V/F.

Sobrevelocidad

El umbral se puede ajustar mediante el parametro 26.

Se muestra de una manera similar a la alarma de baja velocidad, no
implica acciones sobre el control y se memoriza.

La condicion de sobrevelocidad puede causar, como en el caso de
una carga capacitiva, una sobretension.

Subexcitacion / Pérdida de
excitacion

La alarma se inhibe durante los transitorios.

Se muestra de una manera similar a la alarma de baja velocidad, no
implica acciones sobre el control y se memoriza.

La condicion de alarma es detectada por un observador de
subexcitacion/ pérdida de excitacion, que esta disponible para la
lectura en la ubicacion L[56]: si el valor de L[56] es mayor que el
umbral superior (fijo) o menor que el valor del umbral inferior
(parametro P[27]), se da la activacion de A-08.



11 Desmontaje y eliminacién

El alternador no
excita.

Fusible defectuoso.

Comprobar el fusible y reemplazar si es
necesario.

Diodos averiados.

Comprobar los diodos y sustituirlos si es
necesario.
Ver par. 9.5.2

\Velocidad demasiado baja (menor que la
nominal).

Ajustar la velocidad a su valor nominal.

Magnetismo residual demasiado bajo.

Ajustar la velocidad a su valor nominal.

Después de excitado
el alternador se
desexcita.

Cables de conexién dafiados o
desconectados.

Verificar el estado y correcto apretado de los
cables. Comprobar la correcta conexién de
los cables segun los dibujos adjuntos.

En vacio, tension baja

Regulador sin calibrar.

Reajustar la tension y/o la estabilidad.
Ver par. 8.1.1 y par. 8.2.1

Regulador defectuoso.

Reemplazar el regulador.

Velocidad inferior a la nominal.

Comprobar el numero de revoluciones.

Bobinados danados.

Comprobar los devanados.
Ver par. 9.5.4 y par. 9.5.7

En vacio, tension
demasiado alta.

Regulador sin calibrar.

Reajustar la tension y/o la estabilidad.
Ver par. 8.1.1 y par. 8.2.1

Regulador defectuoso.

Reemplazar el regulador.

En carga, tension
inferior a la nominal.

Regulador sin calibrar.

Reajustar la tension y/o la estabilidad.
Ver par. 8.1.1 y par. 8.2.1

Regulador defectuoso.

Reemplazar el regulador.

Corriente demasiado alta, cos ¢ inferior a
0.8, velocidad inferior del 4% de la nominal.

Funcionamiento fuera de los parametros
estandar. Llevar el alternador a operar dentro
de los parametros estandar.

Diodos averiados.

Comprobar los diodos y sustituirlos si es
necesario.
Ver par. 9.5.2

En carga, tension
superior a la nominal.

Regulador sin calibrar.

Reajustar la tension y/o la estabilidad.
Ver par. 8.1.1 y par. 8.2.1

Regulador sin calibrar.

Reemplazar el regulador.




Tension inestable.

Inestabilidad de la velocidad de rotacion del
motor de accionamiento.

Comprobar la uniformidad de la velocidad de
rotaciéon del motor de accionamiento.

Potenciémetro "STAB" del regulador no
calibrado.

Ajustar la estabilidad del regulador actuando
sobre el potenciémetro “STAB”.
Ver par. 8.1.1 y par. 8.2.1

Temperatura cojinetes
elevada.

Lubricacién cojinetes deficiente o demasiado
elevada.

Comprobar la cantidad de lubricante.
Ver par. 9.4.1

Cojinete danado.

Sustituir el cojinete.

Desalineacion del eje.

Verificar la alineacion.
Ver par. 5.3.2

Temperatura de aire
de refrigeracion

Temperatura ambiente elevada.

Comprobar la ventilacion del ambiente para
asegurar la temperatura correcta.

Reflujo de aire hacia la maquina.

Verificar la presencia de obstrucciones
alrededor de la maquina.

Toma de aire bloqueada.

Comprobar las uniones de la tuberia de
aspiracion.

elevada.
Fuente de calor en proximidad de tuberia de L
L Mover la fuente de calor o la maquina.
aspiracion.
Filtro de aire obstruido. Limpiar o reemplazar los filtros de aire.
Ver par. 9.3.2
Cojinetes danados. Sustituir cojinetes.
Desequilibrio/ruptura del ventilador de Cor_nprobg’r/reemplazar el ventilador de
refrigeracion refrigeracion.
. . ' Ver par. 9.5.1
Vibracion

Sistema de fijacion a la base ineficiente.

Comprobar el sistema de fijacion.

Desalineacion entre el alternador y el motor
de accionamiento.

Verificar alineacion entre alternador y motor
de arrastre.
Ver par. 5.3.2

Para cualquier otra anomalia, favor, ponerse en contacto con el vendedor, el servicio post-venta o
directamente con Mecc Alte.




12 Esquemas eléctricos
- Tpodereguador ~ Conexion  ndsefio

DSR 12 terminales - referencia monofasica SCC0062
DSR 12 terminales - referencia monofasica SCC0063
DSR 12 terminales - referencia monofasica SCC0064
DER1/DER2 12 terminales - referencia monofasica SCC0161
DER1/DER2 12 terminales - referencia monofasica SCCO0160
DER1/DER2 12 terminales - referencia trifasica SCC0159
DER1/DER2 12 terminales - referencia trifasica SCC0158
DER1/DER2 12 terminales - referencia monofasica SCC0202
DER1/DER2 12 terminales - conexion ZIG-ZAG, referencia monofasica SCC0203
SR7 6 terminales - referencia monofasica A2544
SR7 12 terminales - referencia monofasica A2545

SR7 12 terminales - conexion ZIG-ZAG, referencia monofasica SCC0055



12.1 Esquemas eléctricos regulador digital DSR

SCC0062: Alternadores de 12 terminales con referencia sobre la mitad de fase de 70 V a 140 V.
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SCCO0063: Alternadores de 12 terminales para conexién en serie estrella o serie delta, referencia sobre toda la fase

de 140V a 280 V.
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SCCO0064: Alternadores de 12 terminales, con referencia sobre la mitad de fase de 140 V a 280 V.
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12.2 Diagramas eléctricos regulador digital DER 1

SCCO0161: Alternadores de 12 terminales, referencia monofasica de 150 V - 300 V.
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El diagrama también es vélido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
muestra en el diagrama




SCCO0160: Alternadores de 12 terminales, referencia monofasica de 75V a 150 V.
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4l E| diagrama también es valido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
l muestra en el diagrama



SCCO0159: Alternadores de 12 terminales, referencia trifasica de 150 V a 300 V.
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4l E| diagrama también es valido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
l muestra en el diagrama



SCCO0158: Alternadores de 12 terminales, referencia trifasica de 75V a 150V.
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El diagrama también es valido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
muestra en el diagrama




SCCO0202: Alternadores de 12 terminales, referencia monofasica de 300 V a 600 V.
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4l E| diagrama también es valido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
l muestra en el diagrama




SCCO0203: Alternadores de 12 terminales, conexion ZIG-ZAG, referencia monofasica de 300 V a 600 V
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4l E| diagrama también es valido cuando se utiliza el regulador DER2 en lugar del regulador DER1 que se
l muestra en el diagrama




12.3 Esquemas eléctricos con reguladores SR7

A2544: Alternadores de 6 terminales, con regulador analégico SR7.
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A2545: Alternadores de 12 terminales, con regulador analégico SR7.
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SCCO0055: Alternadores de 12 terminales (conexion ZIG - ZAG), con regulador analogico SR7.

004100 H0-650000S ™ Yds

MOTI3A OTIVID

anTg N9

—9 O T}

d n

N3O IAH3A

N3I3FHD 3AH3A

ECDLNE LR
NI

[P ) Fiz_| STABIVOLT

PBLACIEEN]
a3y 0SSOy
g3y 0SSOy

#

LL

i

NJO OO0 ¢ |(N

L

|
| HOLVLS
L _JH0LVIS

0Z-/¥S_¥OLYIND3Y JINOYLI3T3
DZ-/¥S 0JINOY¥LLITI JHOLVIODIY

1ldvd NOILV10d

L __ JINv10d 3ldvd

IR I |

¥3L10x3!

m_u_w_._.<._._uum|“



13 Piezas de repuesto



13.1 NPE 32 4 C forma constructiva MD35

Tav_BOTS91_NPEI24C_MD35_001-100



Lista de repuestos NPE 32 4

© O© © O© O© 00 NO OO P WN-=- -

EEGEN
o o

Pos.

Denominacién
Coperchio anterior SAE 5
Coperchio anterior SAE 4
Coperchio anterior SAE 3
Carcasa con estator
Uso de bornas
Goma passacables @50
Estator excitatriz.
Tapa posterior
Cierre posterior
Anillo bloqueo discos
Discos SAE 62
Discos SAE 72
Discos SAE 8
Discos SAE 10
Discos SAE 21
Kit discos SAE 6%
Kit discos SAE 7%

Pos.

10
10
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

Denominacion
Kit discos SAE 8
Kit discos SAE 10
Kit discos SAE 11
Arandela de bloqueo
Ventilador
Rotor excitatriz H 20 mm
Sector para puente rotante T30
Cojinete trasero 6305/2RS
Inductor rotativo
Regulador electrénico DSR
Panel regulador
Panel principal
Panel lateral - soporte regulador
Panel lateral - cerrado
Tapa
Pasacables DG36
Perfil goma PVC 4.5x5x7.6x1mm




13.2 NPE 34 4 C forma constructiva MD35




Lista de repuestos NPE 34 4

Pos. Denominacién Pos. Denominacién
1 |Coperchio anterior SAE 4 11 |Cubo porta discos SAE 4
1 |Coperchio anterior SAE 3 12 |Ventilador
2 |Carcasa con estator 13 |Rotor excitatriz
3 |Uso de bornas 14 |Sector para puente rotante
4 |Goma passacables @50 15 |Cojinete posterior 6311/2RS WT C3 G3
5 |Estator excitatriz. 16 |Inductor rotativo
6 |Tapa posterior 17 |Regulador electronico DSR
7 |Cierre posterior 18 |Panel regulador
8 |Anillo bloqueo discos 19 [Panel principal
9 |Discos SAE 10 20 |Panel lateral - soporte regulador
9 |Discos SAE 21 21 |Panel lateral - cerrado
10 |Kit discos SAE 10 22 [Tapa
10 [Kit discos SAE 11%% 23 |Pasacables DG36
11 |Cubo porta discos SAE 3 24 |Perfil goma PVC




14 Desmantelamiento y eliminacién

Para el desguace del alternador o de sus partes, se tendra que disponer su eliminacién de manera diferenciada,
teniendo en cuenta la distinta naturaleza de los componentes (por ej.: metales, piezas de plastico, caucho, aceites,
etc ...).
Se tendra que instruir a empresas especializadas para tal fin y en cualquier caso cumplir con las disposiciones
legales vigentes en materia de desechos.
4l a mayor parte de los materiales utilizados en los alternadores son recuperables por las compaiiias que se
Z especializan en este proceso. Las instrucciones contenidas en este capitulo son las recomendaciones a
seguir para una eliminacién eco compatible; es responsabilidad del usuario seguir las normas locales.

I__’l Para los porcentajes indicativos de materiales presentes en los alternadores Mecc Alte ver par. 2.3.
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